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Tematica
pentru ocuparea postului de asistent . pozitia 13
din Statul de functii al

Departamentului de Mecatronica
A. Bazele roboticii
1. Structura robotilor Subsistemele componente si functiile lor
2. Mecanismul de orientare
B. Sisteme flexibile de fabricatie
1. Sinteza SFF Sinteza de detaliu: plan de amplasament.
2. Sinteza SFF Sinteza de detaliu: ciclograme.
C. Conducerea robotilor
1. Regulatoare PID
2. Sisteme de reglare automata —utilizarea lor in cadrul robotilor
D. Stiinta si ingineria materialelor.

1. Structura i proprietatile aliajelor Fier-Carbon.
2. Solidificarea metalelor si aliajelor metalice
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Holland, J. — Designing Mobile Autonomous Robots, Elsevier, ISBN: 0-7506-7683-3, Oxford

Tematica e
pentru ocuparea postului de 3sis+ent ~pozitia 14

din Statul de functii al
Departamentului de Mecatronica

A. Actionari hidro-pneumatice

I. Instalafii de prepararea aerului
Generatoare pneumatice §i hidraulice, tipuri constructive, elemente de calcul.

b

B. Roboti mobili

Locomotia robotilor mobili
Senzori pentru roboti mobili
Manevrabilitatea robotilor mobili

L N

0

Sisteme senzoriale

pam—

Conversia analog-digitala
Senzori optici
Achizitia de semnale

v

D. Proiectarea sistemelor mecatronice

1. Structura sistemului mecatronic
2. Proiectarea sistemului mecanic — componenta a sistemului mecatronic.
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Kolski, S. — Mobile Robots. Perception & Navigation, Advanced Robotic Systems International,
ISBN 3-86611-283-1, Croatia, 2007
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York,1987
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