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Automatizari

1. Scheme de principiu a sistemelor automate

2. Functiile sistemelor automate

3. Clasificarea sistemelor automate

4. Regulatorul proportional derivativ cu temporizare de ordinul 1
5. Regulatorul de tip proportional integrator

6. Regulatorul proportional integrator derivativ

7. Stabilitatea sistemelor automate
8. Controlabilitatea sistemelor automate

Programarea calculatoarelor si limbaje de programare 111

1. Tipuri de date —intregi, reale si constante

2. Operatori C

3. Instructiunile limbajului C - citire, scriere, atribuire
4. Instructiunile limbajului C — decizie — IF, SWITCH
5. Instructiunile limbajului C - ciclare - WHILE, DO WHILE
6. Instructiunile limbajului C - ciclare - FOR

7. Concepte avansate de manipulare a tablourilor

8. Algoritmi de cdautare in tablouri

9. Algoritmi pentru sortarea tablourilor

10. Concepte avansate de manipulare a sirurilor

11. Algoritmi de cautare in siruri

12. Algoritmi de divizare
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Programare orientatd pe obiecte

1. Bazele Java: Object and Driver Classes

2. Tipuri de date si operatori; Siruri de caractere
3. Declaratiile conditionate; Declaratiile de control
4. Clase, obiecte si metode

5. Interfete Java

6. Clase abstracte si generice

Sisteme de comandd si reglare a actiondrilor electrice

1. Metode de reglare a turatiei masinilor de curent continuu

2. Structuri ale sistemelor de reglare cu masini de curent continuu

3. Principiul reglarii vectoriale a masinilor asincrone

4. Sisteme de reglare a maginii asincrone cu orientarea marimilor dupa fluxul rotoric
5. Sisteme de reglare cu orientarea marimilor dupa fluxul din intrefier

6. Sisteme de reglare a masinii asincrone cu orientarea marimilor dupa fluxul statoric
7. Reglarea actiondrilor asincrone cu dubla alimentare

8. Sisteme de reglare a actionarilor cu masini sincrone
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