UNIVERSITATEA DIN ORADEA
FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALA SI TEHNOLOGICA

BIBLIOGRAFIE
pentru ocuparea postului de Asistent universitar pe perioada determinata,
pozitia 15 din Statul de functii al

Departamentului de Mecatronica

Automate programabile

Adrian Moise - Automate programabile de tip industrial, Editura Matrix Rom, 2010, ISBN
978-973-755-622-6

Daniel Popescu - Automate programabile: constructie, functionare, programare si aplicatii,
Editura MatrixRom,2005, ISBN 973-685-942-8

Moldovan Ovidiu — Automate programabile, editura Universitatii din Oradea

Programarea robotilor

Vesselenyi Tiberiu- Programarea robotilor, editura Universitatii din Oradea

Bogdanov, I, Legatura spatiu-timp in conducerea unui robot industrial, Simpozionul
National de Roboti Industriali - editia a XII-a, Timisoara, 16-19 Noiembrie 1994

Borangiu, T., Sisteme educationale in robotica, Editura Tehnica, Bucu-regsti, 1991

Sisteme de comandd adaptive

Bogdanov, 1., Problema conducerii unui robot industrial, Simpozionul National de Roboti
Industriali - editia a XII-a, Timisoara, 16-19 Noiembrie 1994

Gavris, M., Barabas, T., Comanda, conducerea si programarea robotilor - Indrumdtor de
proiect, Universitatea din Oradea, 1996

Senzori si sisteme senzoriale

Costin Cepisca, Nicolae Jula — Traductoare si senzori, Editura ICPE, Bucuresti 1998, ISBN
973-98322-5-3

Ciobanu Lucian — Tratat de inginerie electrica: senzori si traductoare, Editura Matrix Rom
Bucuresti, 2006 ISBN 987-983-755-125-2

Florin Mihai Tufescu - Dispozitive si circuite electronice (IlI), Editura Universitatii
"AlL.Cuza", 2002

Director de departament

Conf. dr. ing. Pater Sorin Prof. dr. ing. Bg




UNIVERSITATEA DIN ORADEA
FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALA SI TEHNOLOGICA

TEMATICA
pentru ocuparea postului de Asistent universitar pe perioada determinata,
pozitia 15 din Statul de functii al

Departamentului de Mecatronica

A. Automate programabile

Structura automatelor programabile- Unitatea de procesare
Programarea Automatelor Programabile - Numaratoare si temporizatoare

B. Programarea robotilor

Caracteristicile R.1.- Sarcina utila
Monitorizarea spatiului de lucru

C. Sisteme de comandd adaptive

Control cu bucla inchisa
Controlere PID

D. Senzori si sisteme senzoriale

Termometre cu rezistenta electrica
Senzori optici
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