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A. Automate programabile

Structura automatelor programabile- Unitatea de procesare
Programarea Automatelor Programabile - Numărătoare și temporizatoare

B. Programarea roboților

Caracteristicile R.I.- Sarcina utila
Monitorizarea spațiului de lucru

C. Sisteme de comandă adaptive

Control cu buclă închisă
Controlere PID

D. Senzori și sisteme senzoriale

Termometre cu rezistență electrică
Senzori optici
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