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1. SISTEME FLEXIBILE DE FABRICATIE

1. Structura generala a sistemelor de fabricatie

2. Notiunea de “sistem”.

3. Modelul matematic al unui sistem.

4. Matrice de cuplare. Matrice de structura.

5. Fluxuri de materiale, energie si informatii tehnologice.

6. Transmisii mecanice utilizate la actionarea robotilor

7. Elaborarea conceptiei generale a SFF

8. Alegerea subsistemului de prelucrare

9. Alegerea subsistemului de manipulare.

10. Arhitectura sistemului de comanda a uni sistem de fabricatie flexibila.
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2. AUTOMATE PROGRAMABILE

1. Structura automatelor programabile

2. Module de intrare

3. Module de iesire

4. Limbaje de programare pentru Automate Programabile
5. Tipurile de date si de variabile

6. Limbajul Ladder diagram (LD)

7. Numaratoare si temporizatoare

8. Limbajul Instruction List (IL)

9. Limbajul Structured Text (ST)

10. Limbajul Sequential function chart
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3. SENZORI SI SISTEME SENZORIALE

Clasificarea senzorilor

Caracteristicile si performantele senzorilor
Sisteme de achizitie si procesare a semnalelor
Senzori inductivi s1 magnetici

Senzori rezistivi

Senzori optici si vizuali

Encodere optice

Senzori cu fibra optica

Senzori bimetalici, termoelectric si piezoelectrici.
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4. SISTEME FLEXIBILE DE PRELUCRARE

Structura generala a sistemelor de prelucrare

Conditiile prelucrarii in serie

Conditiile prelucrarii flexibile

Adecvarea mijloacelor de productie la prelucrarii de serie flexibila

Conditiile functionarii automate

Notiuni de robotica pentru sisteme flexibile de prelucrare

Solutii tipice de layout al sistemelor flexibile de prelucrare in care robotul manipuleaza

oL

8. Solutii tipice de layout al sistemelor flexibile de prelucrare in care robotul manipuleaza
scula sau cap de forta cu scula

9. Layout al unui sistem pentru operatii de paletizare/depaletizare

10. Realizarea sintezei layout.
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