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Identificarea experimentald a sistemelor

1. Metode de identificare a sistemelor

2. Semnale pentru identificare

3. Filtrarea semnalelor

4. Clase de modele

5. Transformari ale sistemelor in domenii de reprezentare

6. Regresia liniara si polinomiala

7.Algoritmi recursivi pentru ajustarea parametrilor (CMMP)
8.Utilizarea metodologiei Box-Jenkins
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Ingineria reglarii automate I

1. Configuratii ale sistemelor de reglare

2. Formularea performantelor in domeniul timp si in frecventa
3. Stabilitatea sistemelor lineare cu reactie in domeniul timp

4. Stabilitatea sistemelor lineare cu reactie in domeniul frecventa
5. Metoda locului radacinilor
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Ingineria reglarii automate 11

1. Proiectarea compensatoarelor prin criteriul modulului.
2. Proiectare compensatoarelor prin criteriul simetriei.

3. Proiectarea compensatoarelor PID

4. Proiectarea sistemelor cu reactie dupa stare

5. Controlabilitatea si observabilitatea sistemelor
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Teoria sistemelor 11

1. Caracterizarea in frecventa a sistemelor

2. Relatia dintre domeniul timp si domeniul frecventelor

3. Stabilitatea SAL netede utilizand criterii algebrice (Hurwitz, Routh)
4. Stabilitatea SAL netede utilizand criterii de frecventa (Nyquist, Mihailov)

5. Modele matematice
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