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In urma discutiilor avute cu mediul economic din judetul Bihor si a solicitérii acestora,
Departamentul de Robotica si Mecatronica isi propune infiintarea unui nou program de studii
"Mecatronica - in sistem dual”, in domeniul Mecatronica si Robotica.

Program de studii universitare de licenta in sistem dual, (program de studiu dual) combina

studiile academice cu experienta practica de lucru, un parteneriat al universitatilor cu intreprinderi
sau industrii.

Prin prezenta,va rugam s& supuneti aprobarii Consiliului Facultatii de Inginerie Managerial3
si Tehnologica infiintarea acestui nou program de studii.

Atasam prezentei cereri memoriu de sustinere si planul de invatdmant propus pentru
programul de studii Mecatronic - in sistem dual.

Oradea Va muliumesc
10/12/2024
APROBAT IN SEDINTA DE SENAT Cu stima
DINDATADE /] Director Departamentul de Roboticd  si

Conf.dr.ing. MOLDOVAN Oxidiu Gheorghe

19.DEC 2[]2&D< Mecatronica

Pregedinte:
Conf.univ.dr. Vasile-Aurel CA&$ .
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PLAN DE INVATAMANT

valabil incepind cu anul universitar 2025-2026

UNIVERSITATEA DIN ORADEA

FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALA SI TEHNOLOGICA
Programul de studii universitare de licentd: MECATRONICA -In sistem dual
Domeniul fundamental: STIINTE INGINERESTI

Domeniul de licenti: MECATRONICA SI ROBOTICA

Durata studiilor / nr. de credite: 4 ani/240 credite

Forma de invdiamant: Invatimant cu frecventi (IF) -n sistem dual

Presadimé:ﬂ
Conf.univ.dr. Vaslle-Aurdgl CAUS




1. MISIUNEA PROGRAMULUI DE STUDIU / SPECIALIZARII MECATRONICA

Misiunea programului de studiu Mecatronica din cadrul domeniului Mecatronica si Robotici este
acela de a educa si de a transmite studentilor cunostintele interdisciplinare, competentele tehnice
si mentalitatea inovatoare necesare pentru a proiecta, dezvolta si intretine sisteme inteligente si
automatizate. Programul de studii oferd absolventilor o intelegere profundd in domeniile
ingineriei mecanice, ingineriei electrice, informaticii si sistemelor de control, permitind
studentilor s& lucreze eficient la intersectia acestor discipline. Componenta practica a programului
de studii are ca obiectiv central si ofere studentilor o experientd practici extinsa in proiectarea,
construirea, testarea si depanarea sistemelor mecatronice prin laboratoare, seminarii si proiecte.

2. OBIECTIVELE PROGRAMULUI DE STUDIU / SPECIALIZARII MECATRONICA

Obiectivele generale ale programului de studiu se bazeazi pe urmitoarele obiective specifice care,
prin atingerea lor, vor genera competentele specifice absolventilor care urmeaza aceasti curriculi:

¢ Dobéndirea de cunostinte fundamentale in domeniul mecanicii, dinamica sistemelor,
termodinamic, mecanica fluidelor, stiinta materialelor, rezistenta materialelor, cunostinte
care sunt fundamentale pentru formarea inginereasca in acest domeniu.

e Dobéndirea de cunostinte In domeniul electronicii, electrotehnicii, teoriei circuitelor
analogice si digitale, senzori respectiv in domeniul achizitia si prelucrarea semnalelor,
toate aceste fiind necesare pentru a putea Intelege functionarea sistemelor mecatronice.

* Dobéandirea de cunostinte in domeniul informatica si programare, algoritmi, programare
(C++, Python, Matlab), structuri de date, programarea sistemelor integrate, programarea
microcontrolerelor. Toate aceste vor contribui la dezvoltarea capacitatii studentilor care
parcurg programul de studiu sd realizeze aplicatii legate de sisteme de automatizare,
roboticd, controlul automat, invatare automata, inteligenta artificiale etc.

e Pentru a dezvolta studentilor abilitétile de a integra componente si subsisteme programul
de studii include notiuni de ingineria sistemelor, managementul proiectelor,

* Un alt obiectiv important il constituic cunoasterea principiilor de utilizare a unor aplicatii
specifice domeniului ingineresc cum sunt aplicatiile de desenare 2D si 3D, aplicatii de
calcul cu element finit, aplicatii pentru achizitia de date respectiv interfete virtuale,
aplicatii de programare a robotilor, automatelor programabile, management a proiectelor.

* Toate acestea au ca obiectiv oferirea studentilor a unui set de cunostinte i competente
care sa Tl permité infegrarea rapida in piata muncii.

3. COMPETENTE CARE SE VOR DOBANDI DE ABSOLVENTI LA FINALIZAREA
STUDIILOR

Compentente profesionale:

i

Creeazi schite si desene tehnice prin utilizarea de software specializat.

2. Utilizeazd software de inginerie asistata de calculator pentru a efectua analize de stres cu
privire la proiectele de inginerie.

3. Utilizeaz4 sisteme de proiectare asistata de calculator (CAD) care sa contribuie la crearea,

modificarea, analiza sau optimizarea unui desen sau model industrial.



4. Testeazd uniti{i mecatronice folosind echipamente corespunzitoare. Colecteaza si
analizeaza date, Monitorizeaza si evalueaza performanta sistemului si ia masuri, daca este
necesar.

5. Simuleazi modele mecatronice prin crearea de modele mecanice si efectuarea unei analize
a tolerantei.

6. Elaboreazii protocoale de testare pentru a permite o varietate de analize ale sistemelor
mecatronice, ale produselor si ale componentelor.

7. Aplica metode matematice si utilizeazi tehnologii de calcul pentru a efectua analize si a
concepe solutii la probleme specifice.

8. Analizeazi principiile care trebuie luate In considerare pentru proiectele tehnice si alte
proiecte tehnice, cum ar fi functionalitatea, reproductibilitatea, costurile si alte principii.

9. Pregiteste modele initiale sau prototipuri in vederea testirii conceptelor si posibilitatilor
de reproducere. Creeaza prototipuri pentru evaluarea testelor de pre-productie.

10. Specifica proprietitile tehnice ale mérfurilor, materialelor, metodelor, proceselor,
serviciilor, sistemelor, software-ului si functionalitatilor, prin identificarea si abordarea
nevoilor specifice care trebuie satisfacute conform cerintelor clientului.

11. Citeste si intelege planuri standard si desene ale echipamentelor si ale proceselor.

12. Interpreteazi si analizeazi datele colectate In timpul testarii, pentru a formula concluzii,
perspective noi sau solutii.

13. Se angajeazi In conceperea sau crearea de noi cunostinte prin formularea de intrebari in
legdtura cu cercetarea, prin cercetarea, imbunétatirea sau dezvoltarea de concepte, teori,
modele, tehnici, instrumente, software sau metode operationale si prin utilizarea de
metode si tehnici stiintifice.

14. Exploateazi si creeazi software cu sursa deschisa. Este familiarizat(a) cu principalele
modele de software cu sursa deschisa, cu sistemele de acordare a licentelor si cu practicile
de codificare adoptate in mod obisnuit in productia de software cu sursa deschisa.

Competente transversale:

1. Indeplinirea sarcinilor profesionale cu identificare exactd a obiectivelor de realizat, a
resurselor disponibile, conditiilor de finalizare a acestora, etapelor de lucru, timpului de
lucru si termenelor de realizare aferente.

2. Executarea responsabili a unor sarcini de lucru in echipd pluridisciplinara cu asumarea de

roluri pe diferite paliere ierarhice

Identificarea nevoii de formare continud si utilizarea eficientd a surselor informationale si

a resurselor de comunicare si formare profesionald asistatd (portaluri Internet, aplicatii

software de specialitate, baze de date, cursuri on-line etc.) atét in limba roména cét si intr-

o limba de circulatie internationala.

4. Gestioneaza dezvoltarea profesionala personald

(%)

4. FINALITATI

Absolventii programului de studii universitare de licentd vor accesa urmétoarele ocupatii posibile
conform "Clasificarii Ocupatiilor din Roménia" - ISCO - 08.
Ocupatii posibile conform COR:



Inginer mecatronist 214491

Inginer productie - 214409,

Inginer mecanic - 214501;

Referent de specialitate inginer mecanic - 214536;

Proiectant inginer mecanic - 214538;

Specialist mentenantd mecanicé echipamente industriale - 214544
Inginer de cercetare in masini si instalatii mecanice - 251544;

>



UNIVERSITATEA DIN ORADEA
FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALA $1 TEEHNOLOGICA
Programul de studii universitare de liceni: MECATRONICA fn sistem dual
Domeniu} fundamental: STHINTLE INGINERESTI
Domeniul de licenji: MECATRONICA $1 ROBOTICA
Durata siudiilor / or. de credite: 4 ani/240 credite

Forma de invitaméant: fnviitAiméant cu freeventi (IF)

PLAN DE INVATAMANT=*

Anul de studiu [

Valabil din anul univ,

2025-2026

fncepdnd cu anul

S?m'-[ AnE Total orei Felul Cre- SI Condi-
Cod Discipline* Tip [ore / sAptamini| / * if dit love/ . .
C ; S { > P sem. verif. ite sem.| fiondri
lOBLIGATORII IMPUSE | [ | |
FIMT-0002 }Analizi matematici DFE | 2 | 1 | - | - 42 ¢ EBx 3 33
FIMT-0001 EAlgebré liniard, geometrie analiticdi si diferentiala DF f 2 1 l - - 42 Ex 3 33 E
o 2 - - -1 o8 | 2 | =
FIMT-0520 |Geometrie descriptivi DF Ex -
I R 3| 38
o 20 - 1 - | -1 28 3 47
FIMT-0597 {Informatici aplicatd in inginerie mecanica §i industriald DF - - { B - ] R Ex i y I
IFIMT-0004 |Fizica DF | 2 | - 1 0 | - 2 | Ex | 2 | 22|
] | [ 14| 1 1
FIMT-0005 |Chimie 'DF| 2] -1 0| - 28 Vp 2 22
! ! 14 1 ]
[ | TOTAL l12] 2 8| - 308 25 317 |
| OBLIGATORI OPTIONALE [ | 1
| PACHET I i 1 |
FIMT-0594 (Eticd si integritate academici , DC 1 1 - - 28 Vp ] 47
FIMT-0522 [Comunicare fpci + 1| -] - 28 Vp 47
PACHET 2 | E i [ |
[FIMT-0478 |Limba englezi tehnica | ipc| - {11 -] -1 14 vp | 2 36 |
[FIMT-0480 |Limba franceza tehnici | pc| - 11 -1 -] 14 Vp 2 36
| | TOTAL 1] 27 -1 - 42 5 83
[FIMT-0447 |Educatic Fizica I ‘pc| - | 1| - - 4 | vp 1 11




UNIVERSITATEA DIN ORADEA
FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALA SI TEHNOLOGICA
Programul de studii universitare de licen{ii: MECATRONICA Tn sistem dual

Valabil din anul univ,

Domeniul fundamental: STIINTE INGINERESTI _ 2025-2026
Domeniul de licenti: MECATRONICA S1 ROBOTICA Tncepénd cu anul [
Durata studiilor / nr. de credite: 4 ani/240 eredite
Forma de tnvaiimant: Inviifmant cu freeventd (IT)
Sem. 11 SI .
Cod Discipline* Tip fore / siptiminai] T?tstlﬂ?re f:::;,l Cd;t(: |ore / Eg:;;;
cCis i L |pP ' ' sem.|
OBLIGATORII IMPUSE
. 3 - - - 42 3 33
FIMT-0523 iDesen tehnic gi infograficd DF - 5 Ex 3 =t FIMT-0520
- - ol - T 33
i limbaj e ] 3 - - - 42 3 33
FIMT-0645 .Pro.grar}aarea cal.ctiiafc!areior si [Hlmbaje de programare n DF Ex ] FIMT-0597
inginerie mecanici si industrials I . -2 -7 " 72
L _ 2 | - - | - 28 2 22
FIMT-0093 |Stiinta gi ingineria materialelor DD ] 5 2% Ex ] 3 .
L . P2y - | - - 28 P2 22
FIMT-0239 |Senzori §i sisteme senzoriale DD ! ] l l T Vp E ‘ "
. 20 - | -] -1 28 E 47
FIMT-0569 {Mecanici DD - [ - Ex E S e
i i in ineineri icd si 2 - - - 28 2 22
FIMT-0601 .Metode. numerice aplicate in inginerie mecanici si DF l Ex !
industriali -2 ] - 28 o2 22
E TOTAL 0|12 - 364 28 | 336 |
; OBLIGATORITI OPTIONALE |
EFiMT—048E ]Limba englezi tehnica 11 DC - 1 - - I4 Vp ;i 2 36 E
| FIMT-0483 |Limba franceza tehnica II Ipc| - | 1] -] - 14 Vp 2 | 36 |
E TOTAL T 14 2 |36
1gFll'\/l’[‘-OMS Educatie Fizicd i1 DC{ - i 1 - - 14 Vp 1 il
E FACULTATIVE | |
| FIMT-0032 |Integrare europeand ipc| 21 1| - - 42 Vp | 33
| FIMT-0843 |Practici tehnologic ipD| - | - - -1 9 Cv L0




UNIVERSITATEA DIN

FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALA SI TEHNOLOGICA

ORADEA

Programul de studii universitare de licenti: MECATRONICA in sistem dual
Domeniul fundamental: STHNTE INGINERESTI

Domeniul de licenta: MECATRONICA S1 ROBOTICA

Durata studiilor / nr. de credite: 4 ani/240 credite
Forma de invatimant: Inviigimént cu frecventi (117

Valabil din anul univ.
2025-2026
incepind cu anul |

Legendi: C - Curs (pentru IFR - Coordonare studiu individual); S - Seminar: L - Lucriri practice (laborator); P - Proiect; SI - Studiu Individual;
ala; DF - Disciplinid Fundamentald; DS - Disciplind de Specialitate; DC - Disciplinid Complementara; DD - Disciplina de Domeniu; DP -

DG - Disciplina Gener:

Activitati Practice; DU - Optiunea Universitatii; DR - Disciplind relevantd pentru pregitirea in domeniu a studentil

Universitatii

Felul verif. - felul verificarii/forma de verificare; Ex. - examen; Cv. - colocviu; Vp. - verificare pe parcurs; Pr. -

credite ECTS; SI - Studiu individual.
Tn anul 1 de studii se vor realiza activitati de invatare prin munca la partenerii din consortiu astfel

Sem. |

Din care
Sem. Il

Din care

Total
Universitate
Partener

Total
Universitate
Partener

C

13
13
0

14
14

S

H

L

P

Practica

12

Director departament,

Conf. univ.dr.in?.Me

ldov: Ovid_i}ug{_}fh_e,m:ghc
V ;

26
18

28
16
12

or, disponibile conform optiunilor

proiect; A/R- Admis/Respins; Credite - numar

100.00%
69.23%
30.77%

100.00%
57.14%
42.86%

APROBAT IN SEDINTA DE SENAT
DIN DATA BE
H
L

19. Q72004

Pm;_edinie:
_~ Conf.univ.dr. Vaslle-Aurel CAUS




UNIVERSITATEA DIN ORADEA . _
FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALA S1 T@HNOLOG!CA
Programul de studii universitare de licentd: MECATRONICA fn sistem dual

Valabil din anul univ.

Domeniul fundamentat: STIINTE INGINERESTI B 2025-2026
Domeniul de licenii: MECATRONICA $i ROBOTICA ncepéind cu anul |
Durata studiilor / nr. de credite: 4 ani/240 credite
Forma de Invi{améant: Invitimaint cu frecventi (IT)
PLAN DE INVATAMANT*
Anul de studin 11
Sem. III SI .
Cod Discipline* Tip | [ore/siptimini] T;“;;Lf'e ":(fi:’; ﬁ: o |lore/ gg:;;l
lcls L |p ) ’ sem. |
i OBLIGATORII IMPUSE ] |
_ . 2 - |- ] - 28 3 47
FIMT-0376 |Bazele sistemelor mecatronice DD ] I E v Ex = ”
o ili i o i 2 - - - 28 3 47
FIMT-0646 Pro.brai‘narea cal.ctilat.o.arelor $i {Imbaje de programare in DF Vp FIMT-0524
inginerie mecanici si industriala II [ - - i - [ f it
. . 3 - - - 42 3 33
FIMT-0570 |[Rezistena materialelor DD = ! ' Ex - -
- - =l - -~ 3 a2
. . i T R B 28 2 22
FIMT-0571 |Telerante i control dimensional DD ﬁ I " Ex I T
. P2 - - - 28 2 22
FIMT-0578 |Electrotehnici bD 1 [ ] i o Vp ! I v
o b2 |- - -] 28 2 22
FIMT-0142 Mecanica fluidelor DD I , l i1 Vp I 5
. . 27 -17-71- 28 2 2
FIMT-0531 iSisteme de achizitie, interfete si instrumentatie virtuala DD l ‘ I 1 g Ex = Py
TOTAL 15 0 9 1 350 28 350
OBLIGATORII OPTIONALE
FIMT-0484 Limba engleza tehnica III DC - I - - 14 Vp 2 36
FIMT-0486 |Limba francezi tehnica IiI Ipc| - 111 - | - 14 Vp 2 36
TOTAL| T e 2| 36 |




UNIVERSITATEA DIN ORADEA

FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALA S TEHNOLOGICA
Programul de studii universitare de licenti: MECATRONICA in sistem dual
Domeniud fundamental: STHNTE INGINERESTI

Domeniul de licen{d: MECATRONICA $1 ROBOTICA

Durata studiilor / nr. de credile: 4 ani/240 credite

Forma de Invat@mant: favigimant cu freeventi (IF)

Valabil din anul univ.
2025-2026
ncepdnd cu anul I

FIMT-0449 | Educatie Fizics 1l Ipc| - -1 - 14 Vp | 1
FACULTATIVE [ | ]
!FIMT-OSZG Limbaje de programare l DD f 2 1| - { 42 Vp { 33 l
| Sem. IV Totalore| Felul | C SU | condi
Cod Discipline* Tip | |ove/siptimani] otal ore ;  Felu e ove /| 0T
; | / sem, verif. dite tionari
| C [ S ] L P sen. |
OBLIGATORII IMPUSE § E |
. o 2 T T B R 2 22
FIMT-0528 {Proiectare asistatd de calculator DD : 1 ; | 1 Ex . E 2
-0 - 2 o 2 ¢
o . 30 - | - - 4 333
FIMT-0527 Mecanisme si organe de magini | DD i - -~5 I I Ex - I T
- b - = 2 3 KR
N T . 14 R
FIMT-0043 [Electronici DD y ' ; i Vp I >
I T - :
. 20 -] -1 - 28 I 4
FIMT-0154 Termotechnica DD } ] [ 3 Vp E p
- - 2 | - - | - 28 3 47
FIMT-0415 Robotici DD ] ) Ex i ‘ %
. 2 | -0 - - 28 2 22
FIMT-0217 |Bazele sistemelor automate DD | ] w Vp ] 0
B )
[FIMT-0497 |Practica de domeniu DD | - | - | - | - 120 | Cv 5] 5|
TOTAL ) -1812 428 | 26 | 222
|OBLIGATORII OPTIONALE | | | |
PACHET 1 ! } | |
N v - - - 14 1 1
FIMT-0583 |Maisuriri tehnice DD i ; = 5% Ex : g
FIMT-0370 |Masini electri DDE ! N 14 E AL
-~ asmi e ectrice : i E N l 3 l _ 54 X 5 E a5




UNIVERSITATEA DIN ORADEA .
FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALA SI TEHNOLOGICA

Programul de studii universitare de licenti: MECATRONICA in sistem dual Valabil din anul univ.
Domeniul fundamental: STIINTE [NG_[NERESTI . 2025-2026
Domeniul de licenti: MECATRONICA SI ROBOTICA incepand cu anul [

Durata studiilor / nr. de credite: 4 ani/240 credite
Forma de invatamaént: Invatimént cu frecventa (IF)

5 PACHET 2 - T .
FIMT-0487 |Limba englez tehnica IV ~ IpC ] | 11
FIMT-0489 [Limba franceza tehnica IV~ ~ Ibc| ]
~ TOTAL 44 | ‘
FIMT-0450 [Educaie Fizica IV - DC | TR
et el
FIMT-0025 Drept public civil si comercial - DWC e 3 33 |

Legendi: C - Curs (pentru IFR - Coordonare studiu individual); S - Seminar; L - Lucrdri practice (laborator); P - Proiect; SI - Studiu Individual;

DG - Disciplind Generald; DF - Disciplind Fundamentald; DS - Disciplind de Specialitate; DC - Disciplind Complementard; DD - Disciplind de Domeniu; DP - Activitiifi Practice; DU - Optiunea
Universitatii; DR - Disciplind relevantd pentru pregétirea in domeniu a studentilor, disponibile conform optiunilor Universititii

Felul verif. - felul verificarii/forma de verificare; Ex. - examen; Cv. - colocviu; Vp. - verificare pe parcurs: Pr. - proiect; A/R- Admis/Respins; Credite - numar credite ECTS: SI - Studiu individual.

In anul II de studii se vor realiza activitati de invatare prin munca la partenerii din consortiu astfel

C ) L P - Practica
P B e ORRSS. 2. | 5. o
Total - 15 2 9 1 27 100.00%
Din care Universitate 15 20 0 . 17 '62.'9'6%' j
' Partener 0 o 9 1 10 37.04%
Sem. IV
Total 14 2 12 2 30 100.00%
Din care Universitate 14 2 0 0 16 41.48%
Partener 0 0 12 2 120 14  58.52%

Director departament,
Conf.univdr.ing, Moldovgn Ovidi torghe
N J

-



UNIVERSITATEA DIN ORADEA 5
FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALA $I TEHNOLOGICA

Programul de studii universitare de licenta: MECATRONICA in sistem dual Valabil din anul univ.
Domeniul fundamental: STHINTE INGINERESTI 3 2025-2026
Domeniul de licenti: MECATRONICA S$1 ROBOTICA incepand cu anul I

Durata studiilor / nr. d(i credite: 4 ani/240 credite
Forma de invii{imant: Inviitimant cu freeventi (IF)

DECAN,

Conf.univ,dr-HYEEVoichita - lonela
/@:\GB N
_{\Q,\/ 27 \i'_

APROBAT IN SEDINTA DE SENAT
DIN DATA DE

w@/ 202

Pregadinte: ~
Conf.univ.dr. Vasiie-Aurel CAUS




UNIVERSITATEA DIN ORADEA

FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALA S1 TE}[NOLOGiCR
Programul de studii universitare de licenfi: MECATRONICA fn sistem dual

Domeniul fundamental: STIINTE INGINERESTI
Domeniut de licenisi: MECATRONICA S ROBOTICA
Durata studiilor / nr. de credite: 4 ani/240 credite

Forma de invatamant: Invatimant co frecventi (IF)

Valabil din anul univ.

2025-2026

incepand cu anul [

PLAN DE INVATAMANT#*
Anul de studiu III
Sem. Totalore| Felul | Cre- | 5% | Condi
Cod Discipline* jore / siptiméni] . e jores| ORI
/ sem. verif. dite fioniri
5 L 1 P sem.|
| OBLIGATORII IMPUSE
X . - - - - 42 3 33
FIMT-0529 Mecanisme si organe de magini I1 - Ex FIMT-0527
-2 2 36 4 44
- - - 28 2 22
FIMT-0530 (Electronici digitald 1 [ I Ex | .
o . - - - 28 4 |72
FIMT-0381 |Dinamica sistemelor mecatronice ] I Ex 5 ¥
- - g 2 3
. - - - 28 2 22
FIMT-0389 (Automate programabile i - - : i Vp 7 3
g - 6 3 252 21 273
| OBLIGATORII OPTIONALE E
3 PACHET 1 P [
FIMT-0506 |Hidronici si pneutronici o N 28 E M 2
- K X
idronicé 51 pneutronici - 5 ! l 12 rmjmh['?
. . : N 28 o2 |2
FIMT-0579 iActionarea sisternelor mecatronice Ex
b2 42 30133
] PACHET 2 |
, , . B 28 3 47
FIMT-0393 {Echipamente de supraveghere si alarma DS ] ! i ] l " Vp ; -
_ _ (21 -1-1- 28 3 47
FIMT-0388 {Mecatronica autovehiculelor DS ! E ] " Vp : ; -
| 4 - 131 112 9 226 |




UNIVERSITATEA DIN ORADEA

FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALA $I TEHNOLOGICA
Programul de studii universitare de licenti: MECATRONICA fin sistem dual
Domeniul fundamental; STHNTE INGINEREST}

Domeniul de licenia: MECATRONICA SI ROBOTICA

Duurata studiilor / nr, de credile: 4 ani/240 credite

Forma de invilamént: fnviimant cu frecventi (IF)

Valabil din anul univ.
2025-2026
tncepdnd cu anul I

| | FACULTATIVE |
| FIMT-0410 | Limbi striine | pcl - 121 - -1 28 | Vp 2 22
| Sem. VI Totalore| Felul | Cr St \Condi
Cod Discipline® Tip | lore/siptimna] | "% BFEL SR | Tos Jlore o e
clsiLp ’ ' sem. |
; \OBLIGATORIT IMPUSE I | } | |
_ _ 2 0 - | - | - 28 | 8
FIMT-0231 [Microcontrolere,microprocesoaie DD I [ 55 Vp [ 3 0
o . EREE NN 2 in
FIMT-0507 [Masini si instalatii pentru prelucréri in mecatronici DS E = i i Ex !—m-—»mim-w.mrﬂrw
i = - s - —x i B N
. . . 2 - - -1 28 | a4 |7
FIMT-0386 |Proicctarea sistemelor mecatronice bs ¢ = i T Ex | - G
[ - - - a0 D
i} o y P2l - - - 28 [ 8
FIMT-0832 |Tehnalogii de fabricatie i micro/nanotehnologii DS i - 53 Vp g 1 T
[ - - o -
) , T N - 28 L3 47
FIMT-0509 |Sisteme de comandé adaptive DS | i ‘ ] Iy Ex i 1 .
= ! - P — —
IFIMT-0500 |Practica de specialitate DS | - | - | - | - | 12 cv s 5
I TOTAL [10] - | 8| 4 428 L2622
| |OBLIGATORII OPTIONALE | |
. . . 2 - - - 28 2 22
FIMT-0580 |Actioniri electrice DS = 3 Ex I = =
i - - v - e - ———
) . | 21 - - - 28 2 2
FIMT-0581 [Echipamente electrice DS i -, 1 54 Ex 7 -
l TOTAL| 2 0 - | 2| - 56 . 4 44
[ FACULTATIVE I 1 |
[FIMT-0411 {Limbi striine II Ipct - 1 2] -1 - 28 Vp 2 |22
IFIMT-0230 [Mentenanta sistemelor mecatronice l DS § 2 - I 1 - 42 Cv ] 3 ! 33 [




UNIVERSITATEA DIN ORADEA

FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALA SI TE:IINOLOGICZ\
Programul de studii universitare de licentd: MECATRONICA fin sistem dual

Domeniul fundamental: STIINTE INGINERESTI
Domeniul de licenta: MECATRONICA $I ROBOTICA
Durata studiilor / nr. de credite: 4 ani/240 credite

Forma de invatamant: invﬁtﬁm:’int cu frecventi (IF)

FIMT-071¢

Digitalizarea produselor si proceselor industriale . DC

Legendi: C - Curs (pentru IFR - Coordonare studiu individual); S - Seminar; L - Lucrari practice (laborator); P - Proiect; SI

Individual;

Valabil din anul univ.
2025-2026
incepand cu anul 1

uuuuuuuuuu

DG - Disciplina Generald; DF - Disciplind Fundamentald; DS - Disciplind de Specialitate; DC - Disciplind Complementara; DD -

Disciplind de Domeniu; DP - Activitati Practice; DU - Optiunea Universitagii; DR - Disciplind relevantd pentru pregétirea in

domeniu a studentilor, disponibile conform optiunilor Universitatii
Felul verif. - felul verificarii/forma de verificare; Ex. - examen; Cv. - colocviu; Vp. - verificare pe parcurs; Pr. - proiect; A/R-

Admis/Respins; Credite - numar credite ECTS; SI - Studiu individual.

In anul 11T de studii se vor realiza activitati de invatare prin munca la partenerii din consortiu astfel

C

S

Sem. V
Total
Din care Universitate
Partener

Sem. Vi

' Total
Din care Universitate
Partener

P inte: 3
msggnf_univ.dr. Vasiie-Aurel CAUS

15
15

12
12

Conf.univ.dr.ing. Moldoyan Ovidi

'Prof.univ.dr.inL.

A
S TORE

L P
0 ol
0 0
0 11
0 10
0 0
0 10

Director departament,

Praéfiéa

120

31
15
16

26
12
14

100.00%
48.39%
51.61%

100.00%
34.71%
65.29%




UNIVERSITATEA DIN ORADEA

FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALA §I TEHNOLOGICA
Programul de studii universitare de licent: MECATRONICA in sistem dueal
Domeniul fundamental: STHENTE INGINERESTI

Pomeniul de licentia: MECATRONICA §I ROBOTICA

Durata studiilor / nr. de credite: 4 ani/240 credite

Forma de Invatiimant: fnvagmant cu freevents (IF)

PLAN DE INVATAMANT**

Anul de studiu IV

Valabil din anul univ.
2023-2026
Tncepand cu anuk 1

Sem. VII Totalore| Felul | Cr ST | condi
Cod Discipline* Tip | lore/siiptiména] otalore| relu e ore /| 0Met
i / sem., verif, dite fionért
C | S ! L P sem. |
E OBLIGATORII IMPUSE ! | l
— . . ) 2] -1 - - 28 2 11
FIMT-0442 Dispozitive de manipulare $1 automatizare ps i I j [ : >3 Ex : "
_ - P2 -1 - ]-1 2 3 |47
FIMT-0225 iInteligentd artificiald DD i ; } 0 Ex i 0
[ - .
. - b2 - - - 28 2 22
FIMT-0541 |Programarea robotilor industriali DS ] % Ex i ]
S . :
) N 2 - -] - 28 3 47
FIMT-0511 |Programarea echipamentelor de comanda numerica DS ; | ] 33 Ex - p
- ; - 20 P r
iFIMT—0593 Programarea robotilor industriali - Proiect DS -0 - F - 2 28 Ex ! 72
1 - - - 14 1 11
FIMT-0512 |Analizd cu elemente finite DS l Ex
_ . [ 14 2 36
. [ 21 -1 -1- 28 2 2
FIMT-0390 |Optoelectronica DS | l i I ” Ex l 1 Y
TOTAL ni -] 614 294 25 | 331
OBLIGATORIT OPTIONALE g
IPACHET 1 |
o L T N A 14 1|1
FIMT-0163 |Ecologia si protectia mediului DC ] i vp ] .
. 1 - - - 14 1 11
FIMT-0191 Marketing DC l i Vp l 0
{ IPACHET 2 i i | 1
[F]MT—0582 {Roboti mobili si microrobofi DS | 2 | - i -] - 28 Vp 2 [ 22 f




UNIVERSITATEA DIN ORADEA .
FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALA SI TEHNOLOGICA
Programul de studii universitare de licenta; MECATRONICA in sistem dual

Valabil din anul univ.

Domeniwl fundamental: STINTE INGINERESTI . 2025-2026
Domeniul de licentd: MECATRONICA ST ROBOTICA incepéand cu anul |
Durata studiilor / ar. de credite: 4 ani/240 eredite
Forma de invafimént: Inviigimént cu frecventi (IF)
| I [T T 17T~ (4 1 T
5 2 0 - - - 4228 2 22
gFIMT—OSM Fabricatia si montajul In mecatronica cu sisteme flexibile | DS % I " Vp ] T
! - - . .
; ] TOTAL b3 -] 2| - 70 5 55
; FACULTATIVE | |
IFIMT-0413 |Limbi striine I pc| - 2] -1 -1 28 Vp 2 | 22
IFIMT-0712 |Antreprenoriat in inginerie DC ! 2 ] - | 56 Vp 4 44
IFIMT-0591 |{Micromagini DS | 2 | - 1] - 42 Vp 3 33
Sem. VIIE Sl i
Cod Discipline* Tip | |ore/sdptimini] Totalore | Felul Cre- [ore/ Condi-
/ rif. d g
C ; S l I ’ P sem. verif. ite sem. | tionari
] OBLIGATORII IMPUSE N |
et e i 38 N N R
FIMT-0091 Sisteme flexibile de fabricatie DS - - I Q 5 - Ex I 5 _T“E—_
L 20 -1 - - 28 I 2 |22
FIMT-0443 Mecatronica clddirilor inteligente DS I o Vp = T
) 2 - - - 28 1 0
FIMT-0515 {Programarea microcontrolelelor DS ! . ' ‘ 1 o Ex 3 3
EFIMT—OS48 1Elaborarea proiectului de diploma DS - [ - l 4 ! 56 Ex 4 44
FIMT-0505 iPracticﬁ pentru proiectul de diplomi DS - - ! - l - ] 60 Vi 6 90 |[FIMT-0548
E 1 TOTAL| 6 | - | 4| 7| 208 | P20 | 202
‘ OBLIGATORII OPTIONALE | l i | |
PACHET 1 s L | | l
il -] e | 2 136
FIMT-0516 iRisc si securitate industriald DS 1 T [ I I - Vp ’ l 0
- ; - -
_ . oo R 14 2 |36
FIMT-0517 iMecatronica echipamentelor multimedia DS i J I ) Vp ’ i T




UNIVERSITATEA DIN ORADEA -

FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALA $I TEHNOLOGICA
Programul de studii universitare de licentd: MECATRONICA fin sistem dual
Domeniul fundamentai: STINTE INGINERESTI

Domeniul de licenti: MECATRONICA $1 ROBOTICA

Durata studiifor / nr. de credite: 4 anif240 eredite

Forma de Invaggmant: Inviitimant cu freeventd (1F)

Valabil din anut univ,
2025-2026
incepdnd cu anul {

; PACHET 2 [ [ { |
FIMT-0170 |Logistica industriala | DS [ 2 . i fz S % 23 |
_ . L ‘DS | 2 T 28 Cv 2 |22 |
FIMT-0518 |Prefucrarea §i recunoagterea imaginilor ! - ; 3 - g i 5 53
IPACHET 3 L |
i 1. !
FIMT-0167 iIngineria sistemelor de productie DS i 2 | ; % ?i Ex ; ? % ??
- - ,
o L2 - - 28 Ex | 2 |22
FIMT-0490 {Ingineria calitétii DC ! - i T 0 - ! ] 0
] TOTAL| | 5 | FRE 126 10 | 124
| FACULTATIVE o L | P
[FIMT-0414 [Limbi striine [V DC | - | - - 28 Vp 2 |22
FIMT-0692 Tehnologii Web ‘DS | 2 | 1 o- 42 Vp 3 ]33]

Legendii: C - Curs {pentru IFR - Coordonare studiu individual), § - Seminar; L - Lucriiri practice (laborator); P’ - Proiect; 8I - Studit Individual;

DG - Disciptina Generali; DF - Discipling Fundamentald; D8 - Disciplind de Specialitate; DC - Discipling Complementard;
Universitiii; DR - Diseiplind refevantd pentru pregitirea in domeniu a studentilor, dispenibile conform opjiunilor Universitatii
Felul verif, - felul verificarii/forma de verificare; Ex. - examen; Cv. - coloeviu; Vp. - verificare pe parcurs; Pr. - proiect; A/R- AdmisfRespins; Credite - numar eredite ECTS; 81 - S$tudiu individual.

in anul 1V de studii se vor realiza activitati de invitare prin munca la partenerii din consortiu_astfel

DD - Diisciplini de Domeniv; DP - Activitili Practice; DU - Opliunea

Sem. Vi
. S otal
Din care Universitate
* Partener
Sem. VI
Total

Universitate

-C

5

17

17

11

11

[w]

L

10 |

10

P

_ Practica

o

31
17 :
14

26

100.00%
54.84%
45.16%

94.01%
36.32%



UNIVERSITATEA DIN ORADEA

FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALA SI TE&HNOLOGICR
Programul de studii universitare de licentai: MECATRONICA in sistem dual

Domeniul fundamental: STIINTE INGINERESTI

Domeniul de licenia: MECATRONICA SI ROBOTICA

Durata studiilor / nr. de credite: 4 ani/240 credite

Forma de invatamant: inviitimant cu frecventi (IF)

Valabil din anul univ.
2025-2026
incepand cu anul [

~ Partener 0 0 ; 8 .' . . 7 | 60 15 57.69%
APROBAT IN SEDINTA DE SENAT Director departament,” i M X
DN f_}ﬂ‘,ggg Conf.univ.dr.ing. Mol ovgn Oyidiu Gheorghe  » * "
K eemanerare g RECTORZ V), DECAN,
ngﬁ?ﬁu“ﬁ Vasile-Aurel CAUS Prof.univ.dr.ing)hahil. BUNGAL Conf.univ.dr. HULE Voichita - lonela
Total general G S L P Ore-
- PSP - L I program
Total 105 11 74 22 212 3268
Universitate 105 11 0 0 116 1624 49.51%
Partener 0 0 74 22 300 96 1644,00 50.49%

I. CERINTE PENTRU OBTINEREA DIPLOMEI DE LICENTA

Numir credite alocate, conform legislatiei: 240

[, TN S B N I

repartizate astfel:

199 credite pentru disciplinele obligatorii impuse;
41 credite pentru disciplinele obligatorii optionale;
16 credite la practicd incluse in numarul celor alocate disciplinelor obligatorii de la pet.1 si pet.2;

4 credite pentru Educatie fizica [ = IV, suplimentare celor alocate disciplinelor obligatorii de la pct. 1 si pet. 2;

10 credite pentru sustinerea examenului de diploma, suplimentare celor alocate disciplinelor obligatorii de la pct. 1 si pct. 2,

- 5 credite pentru proba "Cunostinte fundamentale si de specialitate".
- 5 credite pentru proba "Sustinerea proiectului de diploma ".



UNIVERSITATEA DIN ORADEA . .
FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALA SI TEIINOLOGICA

Programul de studii universitare de licenti: MECATRONICA fn sistem dual Valabil din anul univ.
Domeniul fundamental: STIINTE INGINERESTI . 2025-2026
Domeniul de licenti: MECATRONICA SI ROBOTICA incepénd cu anul [

Durata studiilor / nr, de credite: 4 ani/240 credite
Forma de Invi{amant: Inviigiimfnt cu freeventi (1¥)

IL. STRUCTURA ANULUI UNIVERSITAR (in numir de siptimani)

| Activitati didactice | Sesiuni de examene 3 Vacan(i
Anul sem. | J, sem. Il larnd | Restante Vard Restante |Restante Practicd™ | larnd |PrimavardVard
i larnd Varda | Toamn#
Anul [ 14 14 3 1 3 1 2 - 2 1 11
Anul I1 14 14 3 1 3 ] 2 3 2 1 8
Anul 111 14 14 | 3 I 3 I 2 3 2 1 8
AnullV | 14 14 | 3 1 3 1 1 2 -2 1 -
1II. NUMARUL ORELOR LA DISCIPLINELE OBLIGATORII (IMPUSE SI OPTIONALE): 3286

ANUL | SEMESTRUL 1 SEMESTRUL II

Anul [ I 26 28

Anul 11 | 27 27

Anul I 26 26

Anul IV 26 26




UNIVERSITATEA DIN ORADEA
FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALA SI TEHNOLOGICA
Programul de studii universitare de licenti: MECATRONICA i sistem dual
Domeniul fundamental: STINTE INGINERESTI
Domeniul de licentd: MECATRONICA SI ROBOTICA
Durata studitlor / nr, de credite: 4 ani/240 credite

Forma de invitamant: invﬁta‘im:’int cu freeventd (IF)

Nr. Crt. |Disciplina  Nr. de ore Total Standard
ARACIS
imin / max. %]}

Anl /An |{An An Ore %
I I FJIAV
1. Obligatorii
700 {776 650 5922718 84.73% max. 90%
Impuse
2 Obligatorii 5676 1168 1196490 [15.27% min 10%
Optionale

TOTAL 756 846 [818 ;78813208

3. [Facultative 132 84 |154 1196566 [17.64%min 10%

INr. Crt.  Disciplina Nr. de ore Total Standard

ARACIS
{min / max.
%]
Anl AnIllAn An Ore %
I Iv

1. Fundamentale |S18 42 [0 560 |17.46% min 17%

2. in domeniu 154 748 308 42 1252 39.03%min 38%

3. De specialitate |0 0 510 (676 1186 136.97%min 25%

4. Complementare 84 56 {0 70 210 [6.55% max 8%

TOTAL 756 846 818 788 3208

Valabil din anual univ.
2025-2026
Tncepdnd cu anul 1



UNIVERSITATEA DIN ORADEA

FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALA $1 TEHNOLOGICA
Programul de studii universitare de licenta: MECATRONICA tn sistem dual
Domeniul fundamental: STIINTE INGINERESTI

Domeniul de licenti: MECATRONICA §1 ROBOTICA

Durata studiilor / nr, de credite: 4 ani/240 credite

Forma de nvatgmant: inviigimént cu frecventi (IF)

Partenerii in cadrul programului de studii Mecatronica in sistem dual sunt Celestica Romania,
Caonectronics Romania, Plexus Romania, Vernicolor Romania, Nidec Romania, Faist Mecatronic,

IV. PONDEREA DISCIPLINELOR DIN CATEGORIILE OBLIGATORII (IMPUSE
+OPTIONALE) + FACULTATIVE:

Discipline obligatorii: 84,74 %, numiér de ore: 2718;
Discipline optionale: 15,26 %, numér de ore 490;
Discipline fundamentale: 17,43 %, numaér de ore: 560;
Discipline de domeniu: 39,91 %, numir de ore: 1252;
Discipline de specialitate: 37,86 %, numér de ore: 1186;
Discipline complementare: 4,79 % numar de ore: 210;
Discipline facultative: 17,64 % numir de ore: 476;
Raportul curs / aplicatii: 1484/1484=1.

Raportul examene/alte forme de verificare: 37/24=1,54
Total ore discipline obligatorii (impuse +optionale): 3208ore+60 ore practicd
Total ore discipline facultative: 566 ore

V. FLEXIBILITATEA PROCESULUI EDUCATIONAL

Flexibilitatea programului de studii este asiguratd prin discipline optionale si facultative.
Disciplinele optionale sunt propuse pentru semestrele 1 = 6/8/12 si sunt grupate in discipline
optionale sau pachete optionale. Din fiecare pachet de discipline optionale studentul alege una
care devine obligatorie. Aceastd activitate se desfasoard inainte de inceperea anului universitar
din care fac parte semestrele care contin disciplinele sau pachetele de discipline optionale.

V1. EXAMENUL DE FINALIZARE STUDH ( DIPLOMA)

1. Comunicarea temei proiectului de diploma: ;
2. Elaborarea proiectului de diploma: ;

~

3. Sustinerea proiectului de diploma: .

VIL. UN PUNCT DE CREDIT NECESITA UN TOTAL DE 25 ORE/SEMESTRU DE
ACTIVITATE DIDACTICA SIINDIVIDUALA



UNIVERSITATEA DIN ORADEA

FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALA $I TEHNOLOGICA
Programul de studii universitare de licenta: MECATRONICA in sistem dual
Domeniul fundamental: STIINTE INGINERESTI

Domeniul de licenta: MECATRONICA SI ROBOTICA

Durata studiilor / nr, de eredite: 4 ani/240 eredite

Forma de invatamant: Inviitimint cu frecventi (IF)

VL DISTRIBUIREA CREDITELOR PE COMPETENTE (TABELE RNCIS - Grila 1%)

Nr o Numir Compfzten‘;e Competente
ort. Disciplina ** Sem.|  edite profesionale transversale
: |C1/C2/C3,C4/C5!C6/CT1|CT2|CT3
- 1., Analizd matematica | 3 13 |
- | Algebri liniard, geometric analitica
C 200 o I 3 13
. “isi diferentiald
- 3| Geometrie descriptiva 1 6 (313
4 Inforl}qavltic?é. apiica:cé zn inginerie I 7 1512
. imecanicd §i industriald
i 5.| Fizica [ 3 03
| 6. Chimie I 3 13
. 7.| Educatie Fizici I I 1 | 1
- 8.| Etica si integritate academica I 3 3
‘ 9,| Comunicare | 3 | Lo 3
:10.} Limba engleza tehnicd 1 I 2 1
'11.] Limba francezi tehnici I 2 1
_L_Z_I Desen tehnic si infografica 11 6 6 i |
% Programarea calculatoarelor i
113.limbaje de programare in inginerie 11 5 12:3
. ymecanicd si industriald
14| Stiinta si ingineria materialelor nm! 4 |s E
i15.] Senzori si sisteme senzoriale II 3 2|1
16., Mecanici i 6 |2/1]1 {
j Metode numerice aplicate in
17.. . . . - I 4
inginerie mecanici §i industriald .
18.; Educatie Fizica 11 I1 1 1
19.; Limba engleza tehnica 11 I1 2 ‘ 1
20, Limba francezi tehnica 11 I 2 1
21.} Integrare europeand m: 3 | | 3
22.} Practici tehnologic i 3 b1110,50,5] 1
23.| Bazele sistemelor mecatronice [11 5 45 E
Programarea calculatoarelor si
24 llimbaje de programare in inginerie i 4 212
:  |mecanici si industriala [1
25.| Rezistenta materialelor Ni{ 6 |4 |
26.] Tolerante si control dimensional 111 3 5
27.| Electrotehnicé nrl 3 j[1ii |




UNIVERSITATEA DIN ORADEA

FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALA SI TEHNOLOGICA
Programu] de studii universitare de licenta: MECATRONICA fin sistem dual
Domeniul fundamental: STIINTE INGINEREST!

Domeniul de licenia: MECATRONICA $I ROBOTICA

Durata studiilor / nr. de credite: 4 ani/240 credite

Forma de invatamant: inviitimént cu freeventi (1F)

28. Mecanica fluidelor Iy 3 (211}

29 Sisteme de _ach%zigie,uinterfe;e si mi o4 |2

T “linstrumentatie virtuald g

30, Educatie Fizici I11 lur | o1

31.} Limba engleza tehnici 111 nr | 2

32.] Limba francezi tehnica I11 | 2 {
33.| Limbaje de programare mi 3 5
34.| Proiectare asistata de calculator v 4 12 |
35., Mecanisme si organe de masini | IV, 6 1
36.; Electronica V| 2 |4

37.] Termotehnica vl 2 11

38.. Robotica V| 4

39.; Bazele sistemelor automate i v 3 !

40.| Practicd de domeniu IV 5 i

41.| BEducatie Fizica IV v 1

42.] Masurari tehnice v 3 t
43.] Masini electrice v 3 | E
44.; Limba englezi tehnica IV w1

45.| Limba franceza tehnica [V v 1

46.| Drept public civil si comercial IV, 3 3 3
47.! Mecanisme si organe de masini I \% 7 13 |
48.] Electronici digitala Vi3 |4 :
49| Dinamica sistemelor mecatronice A% 3 6 { l 3

50.] Automate programabile A% 5 1

:51.| Hidronicd si pneutronici v 5 2

52.| Actionarea sistemelor mecatronice | V | 5 | 2

53 Echi?amente de supraveghete si v 4 4

T "ralarmd

54,1 Mecatronica autovehiculelor A% 4 4

55.; Limbi striiine I V2

56., Microcontrolere,microprocesoare | VI | 3

57.. Masini si il:ls:[aiaﬁi pentru prelucréri vi| 3 )

< in mecatronicd

58. Proiectarea sistemelor mecatronice | VI 7

‘;59_ Tehnologii de fabri‘gagie si vi | 3 |
~“"Imicro/nanotehnologii

60.| Sisteme de comandi adaptive Vi 5 2

61.| Practicd de specialitate vijp 5 [1]ti2] |
62.) Actiondri electrice VI 4 L 2120 |




UNIVERSITATEA DIN ORADEA

FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALA $1 TEHNOLOGICA
Programul de studii universitare de licenti: MECATRONICA 1n sistem dual

Domentul fundamental: STIINTE INGINEREST!

Domeniul de licenti: MECATRONICA SI ROBOTICA

Durata studiilor / or. dg credite: 4 anif240 credite
Forma de invatamant: Invitimant cu frecventi (IF)

63.| Echipamente electrice R [212] |
64.| Limbi striine 11 VI 2 | L 2
65.; Mentenanta sistemelor mecatronice | VI | 3 l 11
66 Digitafiza.rea pro.duselor s vi| 4 4
I proceselor industriale
67 Dispoz_itive de manipulare si vii| 3 |2
" “automatizare
68.; Inteligentd artificiald VII| 4
69.; Programarea robotilor industriali VIII 3 L
20 Progra131area ec.:hipamentelor de viil 5 |5
comanda numerica
1. Prf)gramarea robotilor industriali - VI 4
Proiect
72.; Analizé cu elemente finite VIiIi 3 |3
73.; Optoelectronica VIIT 3 §3
174.] Ecologia si protectia mediului VII: 2 1
175., Marketing VII 2 2
76.; Roboti mobili si microroboti VIIi 3 | I 111
77 Fabrica‘;liavgi mqntajul in N vl 3 | 1
i "Imecatronici cu sisteme flexibile
78.] Limbi strdine 111 VI 2 2
179.] Antreprenoriat n inginerie Vil 4 4 |
80. Micromasini VII 3 3
81.| Sisteme flexibile de fabricatie VIII| 4 | i
82.] Mecatronica cladirilor inteligente  |VIII| 3 f 213
83.| Programarea microcontrolelelor VI 3 3
84.| Elaborarea proiectului de diploma |VIII] 4 314
'85.| Practica pentru proiectul de diplom# |VIII| 6 6
86.] Risc si securitate industriala VIII} 3 2 1
87 Mef:atropica echipamentelor vl 3 5 1
multimedia
88.; Logisticd industriald Vil 4
‘i Prelucrarea si recunoasterea
89. imaginilor ’ ’ Vi - 4
90.! Ingineria sistemelor de productie | VIII| 3 1
91.! Ingineria calitatii VIIT| 3 1
92, Limbi striine [V vII| 2 1 L2
93| Tehnologii Web VI 3 [ 1 1 I3 i




UNIVERSITATEA DIN ORADEA

FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALA SI TEHNOLOGICA
Programut de studii universitare de licenti: MECATRONICA in sistem dual
Domeniul fundamental: STIINTE INGINEREST1

Domeniul de licenta: MECATRONICA 51 ROBOTICA

Durata studiilor / nr. de credite: 4 ani/240 credite

Forma de invétamant: inviitimant cu freeventi (IF)

Legendi: C1 + C5 sau C6 - Competente profesionale; CT1 + CT3 - Competente transversale
* Se va utiliza Grila 1 (G1) care prezinta variantele: GIL si GIM corepunzitoare ciclurilor de
studii de licentd si masterat, in conformitate cu Ordinul MECTS nr. 5703 / 18.10.2011.

#% Qe vor trece toate disciplinele din Planul de Invitamant
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GRILA 1- "Descrierea domeniuiui / programului de studii prin competente profesionale si competenic transversale”

Domeniu
fundamental:

Domeniu de studiu:

Stiinfe ingineregti

robotici

Mecatronici si

Ingineric mecanicii, mecatronici,

Ramura de Lo . A Domeniu Mecatronici
P inginerie industriali gi . L . o
stiintii: ierarhizare: st robotici
management
Program de ..
= Mecatronicil

studiu:

1Ocupatii posibile conform COR;

iDenumire

‘calificare:

Profesor in invitimantul gimnazial - 232201; Inginer productie - 214409; Projectant inginer electromecanic - 214420; Inginer
clectromecanic - 214421; Specialist mentenanta electromecanici-automatica echipamente industriale - 214429 Inginer
mecanic - 214301; Referent de specialitate inginer mecanic - 214336; Projectant inginer mecanic - 214538; Specialist
mentenan(i mecanicd echipamente industriale - 214344; Inginer de cercetare in electromecanicit - 251311; Asistent de
cercetare Tn electromecanicé - 251312; Inginer de cercetare in masini si instalatii mecanice - 251544

INoi ocupatii propuse pentru a fi incluse in COR:

C1. Aplicarea
cunostintelor
fundamentale
de culturit
tehnici
generali §i de
specialitate
pentru
rezolvarea
problemelor
tehnice
specifice
domeniului
Mecatronici
si Roboticd

C2. Elaborarea si
utilizarea
schemelor,
diagramelor
structurale si de
functionare, a
reprezentiirilor
grafice sia
documentclor
tehnice specifice
domeniului
Mecatronicd gi
Robotici

C3. Realizarea
de aplicatii de
automatizare
locald in
mecatronici §i
rebotici
utilizéind
componente §i
ansambluri
parfiale tipizate
i netipizate
precum §i
resurse CAD

C4.
Proiectarea,
realizarea si
mentenanga

subsistemelor §i
componentelor
sistemelor
mecatronice

C5. Proicetarea,
realizarea gi
mentenanta

subsistemelor de

comands
clectronici ale
sistemelor
meeatronice

Inginer mecatronist, Inginer proiectant in mecatronica, Referent de specialitate inginer mecatronist, Asistent de cercetare Tn
mecatronicl, Specialist mentenanti mecatronic echipamente industriale, Inginer integronist.

C6. Proicctare asistatd,
realizare i mentenanta
sistemelor mecatronice prin
integrarea subsistemelor
componente (mecanic,
clectronic, optic, informatic
ete.)

CUNOSTINTE

1. Cunoasteren,

C1.1 Befinirea
notiunilor
fundamentate
de matematica,
fizica, chimie,

C2.1 Descrierea
simbolurilor
standardizate pentru
scheme si diagrame
structurale si de

C3.1 Descrierea
terminologiei
tehnice specitice :
51 a elementelor

C4.1 Definirea
principiilor §i
metodelor de
functionare,

conceptuale de  iproieciare

conceptelor si
teoriilor din
domeniul
electronicii

C5.1 Descrierea (C6.1 Definirea adecvatit a
iconceptelnr fundamentale de
deorie generald a sistemelor in
sistemele particulare mecanice,
clectronice. optice si

Tnyelegerea rezistenia functionare din bazi ale lasistatd si digitale, a bazelor linformatice care alcatuiesc un
‘conceptelor, materialelor, mecanici, sistemelor simulare pentru [reghiirii automate, asistem mecatronic

teoriifor si mecanisme, electrotehnici, (mecanice, subsisteme §i  [senzorilor, a teoriei

metodelor de organe de electronica, preumatice, componente semnalelor si

bazi ale magini §i de  linformatica , optica, [hidraulice, mecatronice circuitelor in

domeniniui i programarez  pneumaticd si electrice, domeniul

ale ariei de calculatoarelor thidrautics electronice, mecatronicii

ispecializare; optice,

utilizarea lor informatice etc.)

Yrdecvard in utilizate in

Ecomzmicarea mecatronica si

profesionalii robotica pentru

! realizarea de

{ sisteme de

i automatizare

E local

2. Utilizarea C1.2 (2.2 Explicareasi |C3.2 Explicarea, C4.2 Explicarea |C3.2 Explicarea si 6.2 Explicarea si interpretarca
cunogtingelor de |Explicarea interpretarea interpretarea si isi interpretarea  finterpretarea integrarii subsistemelor

anzr? pentri conceptelor  standardelor de utilizarea iprincipii]or de ispecificului (mccanic, electronic, optic,
explicarea si  specifice desen tehnicsia  jprincipiilor de  jbazi privind proceselor informatic etc.) pentru a forma
‘fnterretaren proceselor reprezentirilor funcfionare ale jalegerea optimii jmecatronice in sisteme mecatronice complexe
unor variate ﬁehnologicc si ierafice subsistemelor & subsistemelor {vederea proiectirii

tipuri de rezolvarea Ezonventionale (mecanice, Esi sistemului de
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concepte, latapizata a ingineresti in pneumatice, componentelor lactionare folosind
situayii, procese, [problemelor  lelaborarea de hidraulice, mecatronice sisteme de
profecte efc. ingineresti de  [desene de execulie, electrice, optice instrumentatie
‘asociate specialitate pe ifise film ¢te.} in virtuald si mediile
doneninlui baza tehnologice, protectarea i de programare

i

algoritmilor de
calcut
matematic §i a
cunostintelor
fundamentale
de fizicd gi
chimie

51 maneeale de
incercir

manuale de produse

implementarea
schemelor bloc
si de functionare
pentru sisteme
de automatizare
iocald utilizate in
mecatronica si
robotica

pentru

‘automate
programabile

microcontrolere §i

ABILITATI

i

EC1.3 Utilizarea

(2.3 Elaborarea

(3.3 Elaborarea

4.3 Utilizarea 5.3 Operare cu

'06.3 Flaborarea fluxurilor

Eschemelor si [schemelor modelulsi schemelor programe de logistice specifice aplicatiilor de
organigramelori(cinematice, constructiv- (electrice, instrumentatie sistem mecatronic cu
3. Aplicarea in elaborarea  {pneumatice, functional gi optice, virtuali si identificarea sarcinilor ce revin
anor principii si laplicatiilor hidraulice etc.), proiectarea pneumatice, programarea fiecdrui subsistem pentru
metede de bazit |informatice  desenelor de ansamblurilor  |hidraulice ete.) microcontrolerelor fintegrarea acestora in ansamblu
penir dedicate, a executie, planului  jpartiale pentru si automatelor
rezofvaren de metodelor de  ltehnologic, a (mecanice, elementele programabile
problemessitnagiiicatcul numeric manualului de pneumalice, componente ale pentrn conducerea
bine definite, <i matriceal in produs sia hidraudice, junui sistem sistemelor
tipice rezolvarea manualujui de electrice, optice jmecatronicin  [mecatronice
‘domenindui in lecuvafiilor sia  jincerciri pentru etc.) integrate in jvederea
‘condifii de sistemelor de  [subsistenie subsisteme realizirii
asistenti ecualii siin  !mecatronice $i mecatronice §i iproiectului
calificati anatiza robotice robotice pentre  tehnic §i de
comparativi a automatizari executie
; solutiilor locale
! posibile
. Cl.4 (2.4 Utilizarea (3.4 Utilizarea (4.4 Utilizarea (C5.4 Analiza, 1C6.4 Utilizarea eficientd a
4. Utifizarea . [
: . Aprecierea schemelor, metodelor de  eficientd a maodelarea, metodelor modeme de evaluare,
adecvatii de st - . . . ; . .
P calitiitit diagramelor de evaluare a metodelor identificarea gi diagnosticare, misurare §i
‘criterii §i metode; . . . ’ . :
Standard de sistemelor functionare i a performantelor imoderne de sinteza testare a subsistemelor
evaluare pentrit mecatronice §i reprezentirilor subsistemelor  evaluare, subsistemelor de  imecatronice prin abordare
‘ra reciap robofice in grafice tehnice, mecatranice si  idiagnosticare,  reglare automata  jintegratd
;mlg" foa functie de specifice robotice n ﬁnﬁsurare §i prin achizitia,
'; - te!e:c i caracteristicile ‘domeniului, in japrecierea festare a prelucrarea si
fe e materialelor si ‘evaluarea ‘eficienei in compeonentelor linterpretarea
Yimitele unor : ¢ - . ;
i componentelor comparativi a exploatare a si subsistemelor idatelor simulate
procese, o ] ; . .
i utilizate produselor acestora mecatronice sau obtinute din
progranie, .
proiecte echipamentele
{) ’ reale prin
concepte, N .
: . o instrumentatie
metode §i teorii
adecvati
Cl.5 C2.5 Elaborarea de |C3.5 Elaborarea (C4.5 Elaborarea [C3.5 Realizarea  (C6.5 Utilizarea proicctarii
Proiectarea roiecte tehnice i ide proiecte roiectelor unor prototipuri  lasistate de calculator pentru
p i

algoritmilor de itehnologice de

tehnice de

tehnice i de Evirmale si reafe

modelarea sistemelor,

5 Elaborarea de calcul asistat silexecutie a executie pentru execulie pentru Epem.ru ansambluri pFototipare_ virfuala gi reald,

p roiecte ‘a procese_ior componer}telo.r :ansa_mb]un componente §i ipaﬂ;]aie de‘ simulare §1 evaluarg a
profesionale ci iehng!oglce mecatronice §i parvale‘de bazd sub:ustem_e r:m:nandﬁ si control p;rformantelc_)r, optimizare la
ntilizareq unor spemﬁf:c_ robotice (mecamcle, {necal{omce, §a smtemeipr nivel de subsisteme §i de sistem
principii 5i executies ppeumqtlce m'c]usw' pentru {necatlfonlce,

metode pmduseiqr . hldraqllce, micro gi nano -m{:lus:v' pentru

Cconsacrate in mecatronice §i el?(?tf:ce_elc.) roboti, MEMS, [icro §i nano

domenin robotice wiilizate in INEMS ¢ aftele  Iroboti, MEMS,

mecatronicd si NEMS si altele

robotica pentru

j automatiziri

| locale

;S‘mmlarde Rezolvarea Elaborarea de Elaborarecade  [Realizarcade  iRealizarea de }Reaiizarea de proiecte tehnice,
minime de unor aplicatii  iproiecte peatru proiccte tehnice [aplicatii privind iaplicatii privind  de executie si mentenanti
‘performantd utilizand subsisteme Je exccufie proiectarea, proiectarea, ipentru sisteme mecatronice cu
pentrit cunogtinge mecatronice §i pentru executia §i executia si }integrafea subsistemelor
fevnhmrea fundamentale |robotice cu Eansamb]uri mentenania mentenania componente

competentei privind iverificarea utilizarii jpargiale subsistemelor 51 subsistemelor de [
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imetodele de icorecte a {(mecanice, componentelor comanda |
ccalcul numeric, schemelor, ‘pneumatice sistemelor electronici ale |
caracteristicile diagramelor de hidraulice, mecatronice sistemelor
de material si functionare, electrice etc.) cu mecatronice
: algoritmii de  standardelor in verificarea i
| calcul specifici vigoare, aplicarii ! | ‘
i subsistemelor documentatiei principiilor de ! |
imecatronice §i tehnice sia functionare de
| robotice produselor software baza ale !
specifice sistemelor de i |
| domeniului actionare | |
| utilizate in mod | |
curent in
| aplicatii | | g
i mecatronice §i | z
H i i

robotice

i |
" s . 4 y Standarde minime de .
f Descriptori de nivel ai competentelor £
i Competente transversale performanti pentru
transversale

' ) e evaluarea com petentel 8
; Reah?area de proiccte sub
scoordonare, pentru P
¥ trezolvarea unor probleme #
"specifice domeniului, cu
H i )

- 5 s : evaluarea corecta a
8 “CT1. Indeplinirea sarcinilor profesionale cu :"volumului de lueru
6. Executarea responsabild a sarcinilor “identificare exacti a obiectivelor de realizat, a ® A iy
g . A e s . . ; i o : gresurselor disponibile si
profesionale, in condifii de autonomie restransd resurselor disponibile, conditiilor de finalizare a stisiniiliifste s de
$i asistenti calificatd -acestora, etapelor de lucru, timpului de lucru si amp

“finalizare, in conditii de
aphcarc a normelor

. deonto]ogxce si de etica
; sprofesionald in domeniu,
rprecum si de protectie si
“securitate a muncii

stermenelor de realizare aferente

Rezolvarea pmbleme}or
sspecifice activititii ]
“ingineresti de domeniu ca ©
“membru sau coordonator
,de echipd in cadrul

poiectelor '

8 e o PR & . -

7. Familiarizarea cu rolurile si activititile .CT2. Executarea responsabili a unor sarcini de lucru
specifice muncii in echipd si distribuirea de #in echipd pluridisciplinara cu asumarea de roluri pe
warcini pentru nivelurile subordonate diferite paliere icrarhice

CT3 Identlf'carea nevoii de formare contmua $1

H i # . . #
¢ y g 23 . utilizarea eficientd a surselor informationale si a Realizarea unui plan de

‘8. Congtientizarea nevoii de formare continud; ) ; | v § p o ¥
b i A p itk sresurselor de comunicare si formare profesionala sdezvoltare personaldin = &
.utilizarea eficientd a resurselor si tehnicilor de | . : S : S

§ oo “asistata (portaluri Internet, aplicatii software de iscopul insertiei si ¢
Jnvdtare pentru dezvoltarea personald §i .
X . ‘spcc1a11tate baze de date, cursuri on-line etc.) atét in ’adaptabﬂlta;u la cerintele *
profesionali 8 P

: “limba roman cat si intr-o limba de circulatie _pietii muncii

i .internationala
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