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Ref: înllinţare program de studii Mecatronica - în sistem dual 

Către conducerea 

Facultăţíi de ĺnginerie Managerială şi Tehnologică 

n atenţia d-nei Decan 

Conf.dr.ing. HULE Voichiţa IoneIa 
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În urma discuţđlor avute cu mediul economic din judeţul Bihor şi a solicitărü acestora, 
Departamentul de Robotică şi Mecatronică îşi propune înfiinţarea unui nou program de studii 
Mecatronica - în sistem dual, in domeniul Mecatronică şi Robotică. 

Program de studii universitare de Iicenţă în sistem dual, (program de studiu dual) combină 
studüle academice cu experienţa practică de Iucru, un parteneriat aI universităţilor cu intreprinderi 
sau industrii. 

Prin prezenta,vă rugăm să supuneţi aprobării Consiliului Facultăţii de Inginerie Managerială 
şi Tehnologică înfiinţarea acestui nou program de studđ. 

Ataşăm prezentei cereri memoriu de susţinere si planul de învăţămănt propus pentru programul de studii Mecatronică - in sistem dual. 
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Vă mulţumesc 

Cu stima 
Director Departamentul de Robotică şi 
Mecatronica 
COnf.dgOLDOVAN Gheorghe 

(v Q_-

roç_tJ_ec t-ţ41 





PLAN DE INVĂŢĂMÂNT 
valabil începând cu anul universitar 2025-2026 

UNIVERSITATEA DIN ORADEA 

FACULTATEA DE INGINER1E MANAGERIALĂ ŞI TEHNOLOGICĂ 
Programul de studii universitare de licenţă: MECATRONICĂ -În sistem dual 
Domeniul fundamenlal: ŞTIINŢE INGINEREŞTI 
Domeniul de licenţă: MECATRONICA ŞI ROBOTICA 
Durata studiilor nr. de credite: 4 ani/240 credite 
Forma de învă(ământ: Invăţământ cu frecvenţă (IF) -In sistem dual 

APROBAT îN ŞEDINŢA D ENAT 
DTADE Á 

19.Dfl 
PreşedÜte: 

Conf.univ.dr. Vasile-A CĂL)Ş. 



1. MISIUNEA PROGRAMULUI DE STUDIU / SPECIALIZĂRII MECATRONICĂ 

Misiunea programului de studiu Mecatronică din cadrul domeniului Mecatronică şi Robotică este 
acela de a educa şi de a transmite studenţilor cunoştinţele interdisciplinare, competenţele tehnice 
i mentalitatea inovatoare necesare pentru a proiecta, dezvo1ta i întreţine sisteme inteligente i 

automatizate, Programul de studii oferă absolvenţilor o înţelegere profundă în domeniile 
ingineľiei mecanice, ingineriei electrice, informaticii ş sistemelor de control, permiţând 
studenţilor să lucreze eficient la intersecţia acestor discipline. Componenta practică a prograrnului 
de studii are ca obiectiv central să ofere studenţilor o experienţă practică extinsă în proiectarea, 
construirea, testarea ş depanarea sistemelor mecatronice prin laboratoare, serninarii ş proiecte. 

2. OBIECTIVELE PROGRAMULUI DE STUDIU I SPECIALIZĂRII MECATRONICĂ 

Obiectivele generale ale programului de studiu se bazează pe următoarele obiective specifice care, 
prin atingerea lor, vor genera competenele specifice absolvenţilor care urmează această curriculă: 

• Dobândirea de cunotinţe fundamentale in domeniul mecanicii, dinamica sistemelor, 
termodinamică, mecanica fluidelor, tiinţa materialelor, rezistenţa materialelor, cuno$inţe 
care sunt fundamentale pentru formarea inginereasca in acest domeniu. 

• Dobândirea de cunoştinţe în domeniul electronicii, electrotehnicii, teoriei circuitelor 
analogice ş digitale, senzori respectiv în domeniul achiziţia ş prelucrarea semnalelor, 
toate aceste fiind necesare pentru a putea înţelege funcţionarea sistemelor mecatronice. 

• Dobândirea de cunotinţe în domeniul informatică ş programare, algoritmi, programare 
(C++, Python, Matlab), structuri de date, programarea sistemelor integrate, programarea 
microcontrolerelor, Toate aceste vor contribui la dezvoltarea capacităţii studenţilor care 
parcurg programul de studiu să realizeze aplicaţii legate de sisteme de automatizare, 
robotică, controlul automat, învăţare automată, inteligenţă artificiale etc. 

• Pentru a dezvolta studenţilor abilităţile de a integra componente si subsisteme programul 
de studii include noţiuni de ingineria sistemelor, managementul proiectelor. 

• Un alt obiectiv important îl constituie cunoaterea principiilor de utilizare a unor aplicaţii 
specifice domeniului ingineresc cum sunt aplicaţiile de desenare 2D şi 3D, aplicaţii de 
calcul cu element finit, aplicaţii pentru achiziţia de date respectiv interfeţe virtuale, 
aplicaţii de programare a roboţilor, automatelor programabile, management a proiectelor. 

• Toate acestea au ca obiectiv oferirea studenţilor a unui set de cunotinţe ş competenţe 
care sa îi permită integrarea rapida in piaţa muncii. 

3. COMPETENŢE CARE SE VOR DOBÂNDI DE ABSOLVENŢI LA FINALIZAREA 
STUDIILOR 

Coinpentenţe profesionale: 

1. Creează schiţe si desene tehnice prin utilizarea de software specializat. 
2. Utilizează software de inginerie asistata de calculator pentru a efectua analize de stres cu 

privire la proiectele de inginerie. 
3. Utilizează sisteme de proiectare asistata de calculator (CAD) care sa contribuie la crearea, 

modificarea, analiza sau optimizarea unui desen sau model industrial. 



4. Testează unităţi mecatronice folosind echipamente corespunzătoare. Colectează si 
analizeaza date. Monitorizează si evaluează performanta sistemului si ia masuri, daca este 
necesar. 

5. Simulează modele mecatronice pľin crearea de modele mecanice si efectuarea unei analize 
a tolerantei. 

6. Elaborează protocoale de testare pentru a permite o varietate de analize ale sistemelor 
mecatronice, ale produselor si ale componentelor. 

7. Aplica metode matematice si utilizează tehnologii de calcul pentru a efectua analize si a 
concepe solutii la probleme specifice. 

8. Analizează principiile care trebuie Iuate în considerare pentru proiectele tehnice si alte 
proiecte tehnice, cum ar fi funcţionalitatea, reproductibilitatea, costurile si alte principii. 

9. Pregăteşte modele iniţiale sau prototipuri în vederea testării conceptelor si posibilităţilor 
de reproducere. Creează prototipuri pentru evaluarea testelor de pre-producţie. 

10. Specifica proprietăţile tehnice ale mărfurilor, materialelor, metodelor, proceselor, 
serviciilor, sistemelor, software-ului si funcţionalităţilor, prin identificarea si abordarea 
nevoilor specifice care trebuie satisfăcute conform cerinţelor clientului. 

1. Citete si înţelege planuri standard si desene ale echipamentelor si ale proceselor. 
12. lnterpretează si analizează datele colectate în timpul testarii, pentru a formula concluzii, 

perspective noi sau soluţii. 
13. Se angajează în conceperea sau crearea de noi cunoştinţe prin formularea de întrebări în 

legătura cu cercetarea, prin cercetarea, îmbunătăţirea sau dezvoltarea de concepte, teorii, 
modele, tehnici, instrumente, software sau metode operaţionale si prin utilizarea de 
metode si tehnici ştiinţifice. 

14. Exploatează si creează software cu sursa deschisa. Este familiarizat(a) cu principalele 
modele de software cu sursa deschisa, cu sistemele de acordare a licenţelor si cu practicile 
de codificare adoptate în mod obinuit în producţia de software cu sursa deschisa. 

Competenţe transversale: 

1. Îndeplinirea sarcinilor profesionale cu identificare exactă a obiectivelor de realizat, a 
resurselor disponibile, condiţiilor de finalizare a acestora, etapelor de lucru, timpului de 
lucru şi termenelor de realizare aferente. 

2. Executarea responsabilă a unor sarcini de lucru în echipă pluridisciplinară cu asumarea de 
roluri pe diferite paliere ierarhice 

3. ldentificarea nevoii de formare continuă şi utilizarea eficientă a surselor informaţionale şi 
a resurselor de comunicare i formare profesională asistată (portaluri Internet, aplicaţii 
software de specialitate, baze de date, cursuri on-line etc.) atât în limba română cât i într-
o limbă de circulaţie internaţională. 

4. Gestionează dezvoltarea profesionala personală 

4. FINALITĂŢI 

Absolvenţii programului de studii universitare de Iicenţă vor accesa următoarele ocupaţii posibile 
conform Clasificării Ocupaţiilor din România - ISCO - 08. 
Ocupaţii posibile conform COR: 



• Inginer mecatronist 214491 
• Inginer producţie - 214409; 
• Inginer mecanic - 214501; 
• Refercnt de specialitate inginer mecanic - 214536; 
• Proicctant inginer rnecanic - 214538; 
• Specialist mentenanţă mecanică echipamente industriale - 214544; 
• Jnginer de cercetare în maini şi instalaţii mecanice - 25 I 544; 



UNiVERSITKIEA l)lN ORAI)EA 
FACULTATEA DE INCINERIE MANAGERIALĂ Şi TEHNOLOGICĂ 
Prcgrainul de studii universitare de Iicenţă: MECATRONICĂ în sistcrn duai 
Domeniui íundamcntal: ŞTJINŢE INGINEREŞTI - 

Do,neniui de Iicenţă: MECATRONICA Şl ROBO11CA 
Durata sludiilor/ nr. de credite: 4 ani/240 crcđite 
Forrna de învăţăniănt: invăţănint cu frecvcnţă (1ľ) 

PLAN DE ÎNVĂTĂMÂNT** 

Anul de studiu l 

Valabil din anul univ. 
2025-2026 

îneepănd cu anul I 

Cod Discipiine* Tip torc/săptămônl 
Sem.I 

s P 

Total ore Felul 
/ sem. venf. 

Cre- 
dite 

81 
lore! 
sem.j 

Condi-
(jonari 

rATôRIIIMPusE 

______ 

JFlMT-0002 lAnaliză 

fFfFT-0ooi 

____ 

matematică DF 

Aigebrăliniară,geometrieanaliticăŞi_diferenţială DF 

2 

2 

l 

i 

- 

- 

- 

- 

42 Ex 

42 Ex 

3 l33 
P 3 

2 

____ 

22 

_____ 

FIMT-0520 Geometrie descriptivă DF 
2l--28 
- 

- 

- 3 
--- 

- 

_____ 
---- Ex 

42 4 

28J 
FIMT-0597 Informatică aplicată în inginerie mecanică şi industrială DF - Ex l•s$l - 

__ 

[ŃMT-oooT 
__ __ 

r 
__ 

i 14 l ___ 

____ 

fMT-0005Cliimie DF 2 - o -l 28l  Vp l 2 22[ 
____ 

14 l __ 

1H __ 

l TOTAL 12 2 8 - 308 25 317 __ 

i 
_______________ 

OBLIGA TORII OPŢIONALE l 
ETi 

l _____ 

_ 
r ____ 

_ _ 

_ 

lFlMî-o51că 
___ 

i integritate acadernică DC i [i 
-- [ 28 VP 3 47 

rF1MT-0522 lComunicare ______ ______ 

DC i i 
- - 

28 Vp 3 47 _____ 

füîT-0478 Limba engieză tehnică I DC - 1 - - 14 Vp 2 36 _____ 

îKi048o Limba franceză tehnică l DC - l - - 14 36 

l 
- 

TOTAL]12-- 42 
- ____l 83 

E-o447JcaţieFizicăi 
_______ 

-- 

___ ________ DCI- - 
- __ l __ 



UNIVERSITATEA DIN ORADEA 
EACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALĂ ŞI TEI-INOLOGICĂ 
Prograrnul de studii universitare de Iicenţă: MECATRONICA în sistem tlual 
Domeniul fundamental: ŞTIINŢE INGINEREŞTI 
Domeniul de licenţă: MECATRONICA Şl ROIŠOTICA 
Durata studiilor / nr. de credite: 4 ani/240 eredite 
Forma de învăţárnânt: Învăţämânt cu frecvenţă (IF) 

Cod Discipline* 

OBLIGA TORII IMPUSE 

FIMT-0523 [ehnicinfograc 

Valabil din anul univ. 
2025-2026 

începând cu anul I 

Sem. II 
Tip [ore / săptămnăJ Total ore FeIuI Cre- 

/ 
Condi-

/sem. verif. dite ţionări 

Ex pyyFIMT-05. 

FJIvIT 545 
Programarea calculatoarelor şi Iimbajede programaiein 

DF 
inginerie mecanica şi industriala I 

- l - 2 - 28 
Ex 

2 
í33 

22 
FIMT 05971 

FľMT 0093 Ştiinţa ş inglnerla materialelor DD 
2H[-I- 28 

Ex 
2 rrr 28 r 2 

FJMT-0239 Senzori şi sisteme senzoriale DD 
2ĺ --ţ---------- - - 

-p- 
- 28 

l 
Vp 

2 22ł 

FîMT-0569 Mecanică DD - ----------- 

28 - 
--- Ex i 

Metode numerice aplieate în inginerie rnecanică i 2 - -- 28 22 
FIMT-0601 . . DF industriala Ex ---- 

- 

--- 

2 J - 

- 

28 
-_____ 

2 

TOTAL 14[O[I2-364 28 336 ___ _________________________ 

J OBLIGA TORII OPŢIOÍVALE ________ 

FÍMT-0481 1i 
_________ 

imba engIeză tehnică îî __________________ [15 -Ji - - 

______ 

î4 

______ 

Vp 

______ 

2 

_______ 

FIMT-0483 Limba ťranceză tehnică II } DC - I 
- - 

14 Vp 2 36 
______________________ TOTAL- 1 - - 14 ___ 2 36 

FIMT-0448 Educaţie Fizică II DC - l - - 14 Vp 1 I l 

____ 

JFACULTATIVE ____ ______ ______ _____ 

FIMT-3]Integrare europeană _______________________ DC 2 l - - 42 Vp 3 33 

FIMT-0843 JPractică tehnoloRică ] DD - - - - 90 Cv 3 0 



t NIVERSIłAłEA ł)IN ORAI)EA 
IACt I;ľATEA DE INGINERIE NIANAGERIALĂ Şł ľEłłNOLOGłCĂ 
Programul dc studii universitarc de Iicenţă: MECA łRONICĂ in sistem dual 
Dorncniul fundamcntal: ŞTIINŢE łNCłNEREWľł 
I)omcniul dc Iiccnţă: %IE(KľRONłCA ŞI ROBOTI(A 
Durala siudiilor nr. de crcditc: 4 ani/240 credite 
I orma dc învăţămůnt: łnvă(ământ cu frecvenţă (IF) 

Valabil din anul univ. 
2025-2026 

incepănd cu anul I 

Legendă: C - Curs (pentru IFR - Coordonare studiu individual); S - Seminar; L - Lucrări practice (laborator); p - Proiect; SI - Studíu IndividuaI; 

DG - Disciplină Generală; DF - flisciplină Fundamentală; 135 - Disciplină de Specialitate; DC - Disciplină Complementară; DD - Disciplínă de Domeniu; DP 

Activităţi Practice; DU - Opţiunea Universităţii; DR - Disciplină relevantă pentru pregătirea în domeniu a studenţilor, disponibile conform opţiunilor 

Universităţii 
Felul verif. - felul verificarii forma de verificare; Ex. - examen; Cv. - colocviu; Vp. - verificare pe parcurs; Pr. - proiect; A R- Adrnis/Respins; Credite - nuinar 

credite ECTS; SI - Studiu individual. 

In anul l de studii se vor realiza activitati de invăţare prin munca Ia partenerii din consorţiu astfel 

C S L P Practica 

Sem. I 

Total 13 5 O O 26 100.OO% 

Din care Universitate 13 5 O O 18 69.23% 

Partener O O 8 O 8 30.77% 

APROBAT IN ŞEDINŢA Ix 
Sem, II DIN DATADE 

Total 14 28 100.OO% 

Din care Universitate 14 16 57.14% 

Partener O 12 42.86% 
D-a. 

Director departamenl, 
Conf.univ.dr.inMIdov Ovidiu he he 

Proî.univ r.in .habil. UNqA W tantin 

c 

RECTOR T 
c c 

Q. 

TE . 

34$ < 



UNIVERSITATEA DIN ORADEA 
FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALĂ ŞI TEÎINOLOGICĂ 
Programul de studii universitare de Iicenţă: MECATRONICA în sistem dual Valabil din anul univ. 
Domeniul fundamental: ŞTIINŢE INGINEREŞTI 2025-2026 
Dorneniul de Iicenţă: MECATRONICA ŞI ROBOTICA începând cu anul I 
Durata studiilor / nr. de credite: 4 ani/240 crcditc 
Forma de învţÜmânt: Invăţămiint cu frecvenţă (IF) 

PLAN DE ÎNVĂTĂMÂNT** 
Anul de studiu II 

i Cod 
l 

Disciplinc* Tip 
Sem. Ill 

ore / săptăműnăj Total ore 
/sem. 

FeIuI 
venf. 

Crc- 
dite 

si 
jore / 
sem.j 

Coiili: 
ţionari 

c - s - L 
- 

P 

i _______ 

______________________________________ 

OBLIGA TORII IMPUSE I _____ 

28 

14 

-_____ _____ 

3 
Ex 

----- 

______j 

r 
FIMT-0376 Bazele sistemelor mecatronice DD 

2 - -- 47 

i 
HIMT-0646 
i 

Prograrnarea calculatoarelor i limbaje de programare în 
DF ingiaerie mecanica şi industriala Il 

--- 

- 

- 
- 

[ 28 
- 

I i [T i l 

_________

FIMT-0524 J l 

P 
lFIMT-0570 

FIMT-0571 

Rezistenţa materialelor DD 

Tolerante şi control dimensional DD 

3 

r -J- 

--- 

rr 
-p-- 

- 

- 

42 
-p Ex 

Ex 

3 33 

FJMT-0578 Electrotehnică DD 
í2--- 

r :rr 28 

14 

28 

__ 

28 

350 J 
J 

14 

2 22 
Vp pr l l 

2 22 
Vp 

2 22 
Ex p- 

______[ 28 350 

_____ ____ 

Vp 2 36 

FIMT-0142 Mecanica fluidelor DD 
------- 

--- 

FIMT-053 I Sisteme de achiziţie, ínterfeţe şi instrurnentaţie virtuală DD 
--_______ 

i 

- 

_______ TOTAL l 15 o 

- 

ş 
______OBLIGATORIIOPŢIOfVALE 

iFJMT-0484 [üaeieză tehnică III DC - i - 

DC 
- 

I - 
- l4H 2 ĺ 36 

L J ľEĺTľľlľ J 2 

______ 

_ J 



UNIVERSFIATEA I)IN OItAl)lA 
FACULTATEA I)E INClNEltlE MANAGERIALĂ ŞI TEIINOLOGICĂ 
Programul de studii universitarc de licentă: MECÂTRONICĂ în sistern (lual 
Domeniul fundamenlal: ŞTIINŢE INGINEREŞTI 
Domeniul de Iicenţă: NltCATItONICA ŞI ROBOTICA 
Durata studiilor / nr. dc eredite: 4 ani/240 crcditc 
Foi-ma de învăţăniânt: lnvăţărnânt cu frecvenţă (1ľ) 

Valabil din anul univ. 

2025-2026 
începând cu anul I 

FIMT-0449JEdueaţieFizicălll DCj - l j - j - 14 ľ Vp l 

JFACULTATIVE ____ JJrJJĺJJ 
HMT-öŢLimbajedeprogramare r2r-Hi-J 42 

Sem.IV J 
Cod fliscipline* Tip Jore / sňptăinânäj Total ore Felul Cre- 

OľC / 
/ sem. venf. dite (lonari 

c JL p sem.j 

- OBLIGATORIIJMPUSE - 

- 2- 
- -ĺ 28 2 22J 

FIMT-0528 Proieetare asistată de calculator DD -- ---------- -- Ex 
- 

- J: l Ą2 2 8 

FIMT-0527 Mecanismeşi organe demaşini l DD --------- Ex 
- 

- J 2 [ l 42 J 
FIMT-0043 Electronica DD ------r- ----- ---- Vp 
ľ - 

- - 14 l 

FIMT-0154 Termotehnieă DD ------- --- - --- Vp - - 

- 
- l - 14 l 

2 
--- 

28 T147 
lMT-0415 Robotică DD 

- 

14 
Ex 

r 
2 - - - 28 2 22 J 

FIMT-0217 Bazele sisternelor automate DD - 
- 14 

Vp 
r l 

j ______________________ _____ 

TOTAL[ 12 - 8 J 2 428 _____ 
26 222 

JIO8LJGATOR1IOPŢIONALE 
- 

ĺ 
p ACHET1 _________ ___ J ___ 

í J 
I - - - 14 1 

FIMT-0583 Măsurări tehnice DD Ex [JŢ _____ J 
jI - - - 14 l Il J 

FIMT-0370 Maşini eleetriee DD ľ- -- Ex -______ 

__ ____ 

ľ - -2-28 __ 
2 22J 



UNIVERSITATEA DIN ORADEA 
FACt LTATEA DE INGINERIE MANACERIALÄ Şł TEIHINOLOGICĂ 
Programul de studii universitare de Iicenţă: MECATRONIC în sistem dual 
Domeniul ĺbndamental: ŞTIINŢE INGINEREŞTI 
Domeniul de Iicenţă: MECATRONICÄ ŞI ROBOTICA 
Durata studiilor nr. de credite: 4 ani/240 crcdite 
rorma de învăţământ Învăţămůnt cu frecvenţă (IF) 

PACHET 2 

FIMT-0487 Limba engleză tehnică IV 

FIMT-0489 Limba franceză tehnică IV 

FIMT-0450 Educaţie Fizică IV 

FACUL TA TWE 

FIMT-0025 Drept public civil şi comercial 

Valabil din anul univ. 
2025-2026 

începănd cu anul I 

DC - I - - 14 Vp I II 
DC - I - - 14 Vp I lI 

TOTAL I I 2 - 56 4 44 
DC - I - - 14 Vp I II 

DC 2 l - - 42 Cv 3 33 

Lcgendă: C - Curs (pentru IER - Coordonare studiu individual); S - Seminar; L - Lucrări practice (laborator); P - Proiect SI Studiu IndividuaL 
00 D sciplină Generală, DF - Disciplină Fundamentală, DS - Disciplină de Specialitate. DC - Disciplmă Complemcnlară. DD Disciplină de Domeniu DP - Activităţi Practice DU Opţiunea 
IJniversItăIii, DR DiscipJină relevantă penim pregătirea în domeniu a studenţilor, disponibile conform opţiunilor niversităţii 
I elul veri - felul verificarii forma de verińcare; Ex - examen; Cv - colocviu; Vp - verilicare pe parcurs Pr - proiecl, A R Admis/Respins, Credite - numar crediie ECľS; SI - Studiu individual 

In anul II de studii se vor realiza activitati de învăţare prin munca la partenerii din consorţiu astfel 

c s L P Practica 

5em. Ill 

Total 15 2 9 1 27 100.00% 
Din care Universitate 15 2 0 0 17 62.96% 

Partener o o 9 1 lo 37.04% 

Sem. lV 

Total 14 2 12 2 30 10000% 

Din care IJniversitate 14 2 o o 16 41.48% 

Partener o o 12 2 120 14 58.52% 

Director departamenl, 
Coniunivdr.in - łdov cţđi59Eorhe 



1. NI\ ItRSITA ł LA ł)IN ORAI)EA 
FACI LFATEA J)E INCINERIE MANAGERIAI.Ă ŞI TEHNOLOGICĂ 
Prograirnil de studii univcrsitare de Iicenţă: MECAIRONICĂ în sistem duał 
Domeniul IbndarnentaI: ŞT11N!t INGINEREŞTI 
I)orneniul de IicenĘă: MECATRONICA Şł R01ł01ICA 
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UNIVERSITATEA DIN ORADEA 
FACULTATEA DE INGINERIE NIANAGERIALĂ ŞI TEIINOLOClCĂ 
Programul de studii universitare de Iicenţä: MECATRONICĂ în sistem dual 
Domeniul fundamental: ŞTIINŢE INGINEREŞTI 
Domeniul de Iicenţă: NIECATRONICA ŞI ROBOTICA 
Durata studiilor/ nr. de eredite: 4 ani/240 crcditc 
Fornut de invăţământ: Invăţământ cu frccvenţă (IF) 

PLAN ĐE ÎNVĂTĂMÂNT** 
Anul de studiu III 

Valabil din anul univ. 
2025-2026 

începând cu anul I 

Cod Discipline* Tip 
Sem.V 

Jore / săptămânăj 

c s L P 

Total orc 
/ sem. 

Felul 
verif. 

Cre- 
dite 

si 
lore / 
sem.J 

Condi: 

ţionari 

FIMT-0529 lMecanisme 
OBLIGA TORII IMPUSE 

şi organe de maşini II DD [--- 
--- 

________ 

Ex[ : -fFIMTo527 

f 2 22 
Ex - 

I [1T 

------- ---------- ------ 1- 

-4------- 
28 -- 
I4 

FIMT-0530 Electronică digitală DD 
2f--J- - -f- 

FIMT-0381 

P 
WIMT-0389 

______ 

Dinamica sistemelor mecatronice DD 

Automateprogramabile DD 

TOTAL 

2f- 

2f--- ------- - 
9 

- 
f - 

-J- 
I 

- 
6 

- 
j I 

3 

28 
- - 

I4 

28 
---;------ 4 

____ 

4 72! 
Ex J 2 361 

____ 

Vp -----------------p-----

21 273 

______ ______ ____ 

f 2 22 
Ex 

2 22 
Ex I - 

252 

OBLJGATORII OPŢIONALE 

- 
- 

2 

______ 

- 28 

42 

28 - 
I 42 

___________ 

Tl 

FIMT-0506 Hidronică şi pneutronică DS PH - - FîMT-0579 Acţionarea sistemelor mecatronice DS - - 
PACHET2 f 1 

______

f____ ___ 

FJMT-0393 

____ ___ ____ 

F 
JEchipamente de supraveghere şi alarmă DS 

2ĺ--- 28 

14 J Vp f 3 

I 

_____ 

------ 
r 

FĹMTS Mecatronica autovehiculelor 
28 

Vp 
347 

ľLľľ 14 ---j---------j----- 
TOTAL 3 i 112 J J 

_________I 
___ 



UNIVERSJTATEA I)IN ORADEA 
rACULTATEA DE INGlNERIE MANAGERIALĂ ŞI TEHNOLOCJICĂ 
Pi-ogramul de studii universitare de licenţă: NIECATRONICĂ în sistem duni Valabil din anul univ. 

Donicniul íundamental: ŞTlINit INGINEIŁEŞTI - 2025-2026 

Dorneniul de Iicenţă: NIECATRONICA ŞI ROBOTICA începând cu anul I 

Durata studiilor / nr. de credite: 4 ani/240 creditc 
Forma de învăţăniânt: Invăământ cu frecvenţă (IF) 

_____ ___ ____ 

ĺMT04l0 [urnbistrainel [ĐbŢH2f1[ 28 Vp 

Sem. VI si 

Cod Diseiplinc* Tip lore / săptămâuăJ Total orc Felul Cre- 
tore / 

Condi-
-________ -- 

--- / sem. verif. dite ţionări 
C S L P sem.j 

- 1ÓJ71iJus 
- 2 - - - 28 l 

FIMT-0231 Microcontrolere,rnicroproeesoare DD Vp riIi 
2 - - - 28 2 Il 

FIMT-0507 Maşini şi instalaţii pentru prelucrări în rneeatronică DS ---- ----- Ex 

ITH 
FIMT-0386 Proieetarea sistemelor rnecatronice DS ----- --- --- -- Ex 

- 2 2 56 $JI0 

2 - - - 28 l j8j 
FIMT-0832 Tehnologii de fabricaţie şi rnicromnanotehnologii DS 

- 
---j-- Vp 

2-f-j- 28 3 
FIMT-0509 Sisteme de cornandă adaptive DS Ex 

_______________ 

- 
- rI J I j 2$ ____ f 2 122 ___ j 

050iPnctică de specitate ___ ______ 
DS -H j- 20 f c s s __ 

__________________________ 

TOTAL lO f 428f  26 222 

j OBLIGA TORII OPŢIOJVALE ____ 

- 2 .j-f28H 222 j 
FIMT-0580 Aeţionări electrice DS - 

- -- - -j-ţ 
Ex 

rv j 
2--- 28 2j22 

FIMT-0581 Eebiparnente eleetrice DS --- - - Ex 
- 2 - 28 ____ f2 j:: 

___ 
TOTALJ2 - 2-j 56 4 44 

FACULTATIVE ________ ________ f j____ 

IMT-0TFjLimbistiăiiH _____ _____ 

DC-2 

- jj 

28Vp 2 22 

- DS 2 - l j - 42 Cv 3 33 --



t NIVERSITATEA DIN OR DEA 
FACŁ LTATEA DE INGINERIE MÁNAGERIALĂ ŞI TEIINOLOGICÄ 
Programut de studii universitare de Iicenţă: MECATRONICÁ în sistem dual 
Domeniul fwidamentat: ŞTIIN FE INCINEREŞTI - 

Domeniut de Iicenţň: MECATRONICÄ ŞI ROBOTICA 
Durata studiilor nr. de eredite: 4 ani/240 eredite 
ľorma de învăţământ: Invăţământ eu freevenţă (IF) 

FIMT-07 I 6 Digitalizarea produselor şi proceselor industriale DC 2 

Valabil din anul univ. 
2025-2026 

începánd cu ariul l 

2 - 56 Vp 4 44 

Legendă: C - Curs (pentru lFR - Coordonare studiu individual); S - Seminar; L - Lucrări practice (laborator); P - Proiect; SI - Studiu 
IndividuaI; 
DG - Disciplină Generală; DF - Disciplină Fundamentală; DS - Disciplină de Specialitate; D - Disciplină complementară; DD - 

Disciplină de Domeniu; DP - Áctivităţi Practice; DU - Opţiunea Universităţii; DR - Disciplină relevantă pentru pregătirea în 
domeniu a studenţilor, disponibile conform opţiunilor Universităţii 
Felul verif. - felul verificarii/forma de verificare; Ex. - examen; Cv. - colocviu; Vp. - verificare pe parcurs; Pr. - proiect; A/R-
Admis/Respins; credite - numar credite ECTS; SI - Studiu individual. 

In anul Ill de studii se vor realiza activitati de învăţare prin munca Ia partenerii din consorţiu astfel 

c s L P Practica 

Sem. V 

Total 15 O ii 5 31 100.OO% 

Din care Universitate 15 o o o is 48.39% 
Partener o o ii s 16 51.61% 

5em. VI 
Total 12 O iO 4 26 100.OO% 

Din care Universitate 12 O o o 12 34.71% 
Partener o o io 4 120 14 65.29% 

Director deparlament, 
Conľ.univ.dr.iug. Ido n Oviď eorglie 

A OE SENAT - 
* 

APRO8A1 iNŞ 
ĺ RE Q 

Prof.univ.dr.in .haj M 

( RECTO 
o 

nstantin Contuniv.cIr. E 

d 
20. 



UNIVERSITATEA DIN ORADEA 
FACULTżVfEA DE ING INERIE MANAGERIALĂ Şl TEHNOLOGICĂ 
Prograinui de studii unive,-sitare de licenţă: MECAIRONICĂ în sistem dual 
Domeniul fundamentaL ŞTIINŢE INGINEREŞTI 
Domeniul de Iicen(ă: MECATRONICA ŞI ROBOIICA 

Durata studiilor / nr. de e,-edite: 4 ani/240 crcditc 
Forma de învăţamâni: Învăţăinânt cu frccvenţă (1ľ) 

PLAN DE ÎNVĂTĂMÂNT** 
Anul de studiu IV 

Valabil din anul univ. 
2025-2026 

începănd cu anul l 

Cod Discipline* Tip lore / săptămănăl 

C S L P 

Total ore 
/ sern. 

Felul 
verif. 

Cre- 
dde 

SI 
lore / 
sern.j 

Condi 
ţiouari 

OBLIGA TORII IMPUSE [ ______ _____ 

28 2 li 
lMT0442DpozitivedernampteşlaUtOl11aüZale ý Ex 

IFIMT-0225 inteligenţă artificială DD Ex 
l l 

FlMTO54l Programarea roboţilor ndustriaii DS -: -- 
Ex 

FIMT-05 l l 
- 

Programarea echiparnentelor de cornandă numerică DS 
- 

- 

--ţ28 

l l 
-------- 

28 
Ex 

3 47 

2 22 

FIMT-0593 Prograrnarea roboţilor industriali - Proieet DS - i - 2 28 

____ 

I 72 

Ex 
l 

r2 

H 
- ĺ3i FlMT-0512 

1í---14 
Analiză cu elernente finite DS 

l - 14 
____ 

2]---28 
Optoelectronica DS Ex 

[222 

J rTr JFIMT-0390 i - l4 l _____ 

TOTAL 
il - 6 4 294 25 1331 

OBLIGATORIIOPŢIONALE __ __ 
__ 

__ 

PACHETI ___ l 
- 

Ecologiaşi protecţia rnediului DC - - 

l 
- - 

- 

_____ _____ 

FlMT-0163 
14 

14 
Vp 

111 

------- 
-yj--- j 

iketg 
- _ Vp 

PACHET2 

__ 

1ľ 
28 2 122ľ -_________ ______ JDS 2 

- -]- [ Vp 



UNIVERSITATEA DIN ORADEA 
FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALĂ ŞI TEHNOLOCICĂ 
Programul de sţudii universitare de Iicenţă: MECATRONICĂ în sistem dual 
Domeniul üindarnental: ŞTIINŢE INGINEREŞTI 
Doineniul de Iicenţă: MECATRONICA ŞI ROBOTICA 
Durata studiilor I nr. de eredite: 4 ani/240 credite 
Forma de învaţământ: Invăţămnt cu frccvenţă (IF) 

Valabil din anul univ. 

2025-2026 
începănd cu anul I 

FIMT-0514 Fabrieaţía şi montajul în mecatronică cu sisteme tiexibile DS - 
4228 

Vp L 
_______ TOTAL[ 3 - 2 - 70 5 55 

FACULTATIVE 

IMT-04I3 Limbi străine III DC - 2 - - 28 Vp 2 22 

JFIMT-0712 rAntreprenoriat în inginerie DC 2 l - I 56 Vp _______ 

JiIMT-059I Micromaşini _________________________ _____ DS 2 - - 42 Vp 3 33 _____ 

Sem. VIII si 
Cod fliscipline* Tip lore I säptămânäj Total ore Felul Cre- 

tore I 
Condi-

I sem. verif. dite ţionan 
____ ________________________________ C S P ______ ______ ____ 

sem.j _______ 

OBLIGA TORII IMPUSE 
- _____ _____ ____ ______ 

FIMT.0091 Sisteme flexibile de fabricaţie DS ----------------y--p-- 42 
Ex 

- 2 

2 --J- 28 
JFIMT-0443 Mecatronica clădirilor inteligente DS ------ - 

I1 
Vp 

J - 2--J- 28 I 
JIMT-0515 Programareamicrocontrolelelor DS 

--------- 
--j--- --- Ex 

JFIMT-0548 Elaborarea proiectului de diplomă DS - - 4 56 f Ex 4 44 

iiT-O50SPracticăpentrJroiectuIdedIpIomă DS - 
- -1 - 60 Vp 6 90 FtMT-0548 

_________ TOTALJ 6 - 4 J 7 298 20 202 

ATORIIOPŢJONALE 1-
______ ĘĆHETI J J ____ ____ ___ _____ 

236 
FIMT-05 l 6 Risc şi securtate industrială DS - ------- 

---- ---- ------------ 

Vp r-rr 
I -J- 14 2 36 

JFIMT-0517 Mecatronicaechipamentelormultimedia J DS --------- -------
---------- ---y---- Vp ri--------rr 



UNIV1ItSI1ATEA DIN ORADEA 
FACULTATEA DE INCJINERIE MANAGERIALĂ ŞI TIWNOLOGICĂ 
l3rograniul de siuclii universitarc de Iiceriţă: MECATItONICĂ în sistem duai 
Domeniul Ibndamental: ŞTIINŢE INGINEREŞT1 - 
Domeniul de licenţă: MECATRONICA Şl ROBOTICA 
Durata studiilor / nr. de credite: 4 ani/240 creditc 
Forma de învăţăniűnt: Invăţăniânt cu frecvcnţă (1ľ) 

ET 2 

-0170 Loeistică industrială 

-051 8 Prelucrarea şi recunoa$erea imaginilor 

IPACHET 3 

-0167 ĺlngineria sisternelor de producţíe 

-0490 ĺngineria calităţii 

TOTAL 

FACULTATIVE 

-0414 Limbi străine IV 

-0692 Ęehnologii Web 

Valabil din anul univ. 
2025-2026 

începând cu anul I 

:ll[ľłL 
DSl2l- -[- 28 Cv J 2J22 ___ 

2- 28 2 22 

DS 2 - - - 28 Cv 2 22 _____-

- - 2 l - 2$ 2 22 

- 

DS 
2[--i- 

------ 

-----

28 Ex 222 

14 l 

DC 
- 

- l i - 
28 

14 

Ex [2 22 

[51-4 J- 126 Fio 124 

-bEH--:- HVTF 
2 - 1 - 42 l Vp [ 3 l 

Legendă: C - Curs (pcntru IFR - Coordonare studiu individua0; S - Scminar; L - Lucrări practice (laborator); p - Proiect; SI - Studiu lndividual; 

DG - Disciplină Gcnerală; DF - Disciplină Fundamcntală; DS - Disciplină de Spccialitate; DC - Disciplină Complemcntară; DD - Disciplină de Domcniu; DP - Activităti Practicc; DU - Opţiunca 

UniversităĘii; DR - Disciplină reievantă pcntru prcgătirea in dorneniu a studcn(ilor, disponibilc confoni opliunilor Univcrsitălii 

Felul verif. - felul veriĺlcarii/forma dc veritcarc; Ex, - examcn; Cv. - colocviu; Vp. - verificarc pe parcurs; Pr. - proicct; A/R- Adrnis/Respins; Crcditc - numarcreditc ECTS; Si - Studiu individual. 

In anu Vde studii se voi iealiza ac vitati de invătare pi c9tiuastI 

C S L p Practica 

Sem. VII 

Total 17 O lO 4 31 100.00% 

Din care Universitate 17 0 0 0 17 54 84% 

Partener 0 0 lO 4 14 45.16% 

Sem. VIII 

Total il 0 8 7 - 26 94.01% 

Universitate 11 O 0 0 11 36 32% 



UNIVERSITATEA DIN ORADEA 
FACULTATEA DE INGINERIE ţIANAGERIALĂ ŞI TEHNOLOCICĂ 
Programul de siudii universitare de Iicentă: MECATRONICA tn sistem dual 
Domeniul fundamenial: ŞTIINŢE INCINEREŞTI 
Domeniul de Iicenţă: MECATRONICÄ Şl ROBOTICĂ 
Durata studiilor nr. de credite: 4 ani/240 credite 
Forma de învăţămâit: łavăţămánt cu frecvenţă (IF) 

Valabil din anul univ. 
2025-2026 

începând cu anul! 

Partener o o 57.69% 
APROSAŤTN ŞEDJNŢA DE sEf.Ar Direclor dcpartaIcnt, 

Ovidiu Cheorghe * DIN DĐ*ADE 

Li k4 2024 

Conv.dr.in.j%n 

)REcrO L, DECAN 

cřusÄ Vago Prof.univ.dr.inąhabił. BUN t n Conf.univ.dr. IIULE Voichiţa - Ioneła 
Pmç.db \ 

Total general c s L P Pra tica Ore- .sa& t:r.ene 

ro ram I 
Total 105 il 74 22 212 3268 
Universitate 105 li o o 116 1624 49.51% 
Partener o o 74 22 300 96 1644,00 5O.49% 

1. CERINŢE PENTRU OBŢINEREA DIPLOME! DE LICENŢĂ 

Număr credite alocate, conform IegisIaţiei: 240 

1. 199 credite pentru disciplinete obligatorii impuse; 
2. 4! credite pentru disciplinele obligatorii opţionale; 
3. 16 credite la practică incluse în numărul celor alocate disciplinelor obligatorii de Ia pct, l şi pct.2; 
4, 4 credite pentru Educaţie fizică I IV, suplimentare celor alocate disciplinelor obligatorii de la pct. 1 şi pct. 2; 
5. IO credite pentru susţinerea examenului de diplomă, suplimentare celor alocate disciplinelor obligatorii de Ia pct, l şi pct. 2, 

repartizate astfel: 
- 5 credite pentru proba Cunoştinţe fundamenta!e şi de specialitate. 
- 5 credite pentru proba Susţinerea proiectului de diplomă 



UNIVERSITATEA DIN ORADEA 
FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERJALĂ ŞI TEIINOLOGJCĂ 
Programul de studii universitare de Iicenţň: MECATRONJCĂ în sistcm dual Valabi! din anul univ. 

Donieniul fundamenlal: ŞTIINŢE INGINEREŞTI 2025-2026 

Domeniul de licenţă: NIECATRONICA ŞI ROBOTICA începând cu anul I 

Durata studiilor/ nr. de credite: 4 ani/240 eredite 
Forma de învăţămůnt: lnvăţământ cu frccvcnţă (IF) 

11, STRUCTURA ANULUI UNIVERSITAR (în număr de săptămâni) 

Activităţidklactice ______ 

Anul sem. I sem, II iarnă 
l 

Änullfi4 14 3 

Sesiunide 
Restanţe 

Iarnă 

i 

examene 
Vară 

3 

Restanţe 
Vară 

1 

_____[ 

Restanţe 
Toarnnă 

2 

____ 

Practică* iarnă 

ĺ - 2 

Vacanţ 
PrirnăvarăVară 

i iI 

AnuIIi 14 14 3 
AnulilI 14 14 3 

__ 

1 
I 

3 
3 
T 

l 
1 

T 

2 
2 

3 2 
3 2 

2ţ 

18 
i 
i 

8 
- 

111. NUMĂRUL ORELOR LA DISCIPLINELE OBLIGATORH (IMPUSE ŞI OPŢIONALE): 3286 

___ 
ANUL _______ĺ SEMESTRULI ŤÜŁ1 
Anull ____ ĺ__________ 26 _____ 

28 ____ 

Anul II ____ 
27 _____________ ______ 

27 _____ 

Anul III 26 _____ 
26 _____ 

Anul IV ĺ _____ 

26 ____ 
26 



UNIVERSITATEA DIN ORADEA 
FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALĂ ŞI TEHNOLOCICĂ 
Programul de studii universitare de Iicenţă: MECATRONICĂ în sistem dual 
Domeniul fundaniental: ŞTIINŢE INCINEREŞTI 
Donieniul de !icenţă: MECATRONICA ŞI ROBOTICA 
Durata studiilor / nr. de eredite: 4 ani/240 credite 
Forma de învăţämůnt: Invăţământ cu frccvcnţă (1ľ) 

Nr. Crt Disciplina Nr, de ore Total Standard 
ARACIS ____ 

ítmin /max. %J ____ 

AnlAn 
______ 

An 
III 

jAnOre 
IV 

% 
______ 

l. 
_______ 

Obligatorii 
Impuse 

___II 

____ 

776 

70 

650 

168 

592 

____ 

2718 84.73% 

__________ 

max. 90% 

Opţionale 

Ţi915.27%min1O% 

______ _________ 

TOTAL 
3. itative1T_j84 

J56ţ8l8J788j32O8 
541I9$66ł7.64%irnin1O% 

__________ ______ ___________ 

_____ 

Valabil din anul univ. 
2025-2026 

înce$nd eu anul I 



UNIVERSITATEA DIN ORADEA 
FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALĂ Şl TEHNOLOGICĂ 
Programul de studii universitare de licenţă: MECATRONICĂ în sistem dual 
Domeniui üindaniental: ŞTIINŢE INGINEREŞTI 
Domeniul de licenţă: NIECATRONICA Şt ROBOTICA 
Durata studiilor / nr. de eredite: 4 ani/240 credite 
Forma de învăţământ: Învăţământ cu frecvenţă (IF) 

Partenerii in cadrul programului de studii Mecatronica in sistem dual sunt Celestica Romania, 
Conectronics Romania, Plexus Romania, vernicolor Romania, Nidec Romania, Faist Mecatronic, 

IV. PONDEREA DISCIPLINELOR DIN CATEGORIILE OBLIGATORII (IMPUSE 
+OPŢIONALE) + FACULTATIVE: 

Discipline obligatorii: 84,74 %, număr de ore: 2718; 
Discipline opţionale: 15,26 %, număr de ore 490; 
Discipline fundamentale: 17,43 %, număr de ore: 560; 
Discipline de domeniu: 39,91 %, număr de ore: 1252; 
Discipline de specialitate: 37,86 %, număr de ore: 1186; 
Discipline complementare: 4,79 % număr de ore: 210; 
Discipline facultative: 17,64 % număr de ore: 476; 
Raportul curs / aplicaţii: 1484/1484= 1. 
Raportul examene/alte forme de verificare: 37/24=1,54 
Total ore discipline obligatorii (impuse +opţionale): 3208ore+60 ore practică 
Total ore discipline facultative: 566 ore 

V. FLEXIBILITATEA PROCESULUI EĐUCAŢIONAL 

Flexibilitatea programului de studii este asigurată prin discipline opţionale şi facultative. 
Disciplinele opţionale sunt propuse pentru semestrele 1 + 6/8/12 şi sunt grupate în discipline 
opţionale sau pachete opţionale, Din fiecare pachet de discipline optionale studentul alege una 
care devine obligatorie, Această activitate se desfasoară înainte de începerea anului universitar 
din care fac parte semestrele care conţin disciplinele sau pachetele de discipline opţionale. 

VI. EXAMENUL ĐE FINALIZARE STUDII ( DIPLOMĂ) 

1. Comunicarea temei proiectului de diplomă: 
2. Elaborarea proiectului de diplomă: 
3. Susţinerea proiectului de diplomă: 

VII, UN PUNCT DE CREDIT NECESITĂ UN TOTAL DE 25 ORE/SEMESTRU DE 
ACTIVITATE DIĐACTICĂ ŞI INDIVIDUALĂ 



UNIVERSIŢAŢEA DIN ORADEA 
FACULTATEA DE ING1NERIE MANAGERIALĂ ŞI TEIINOLOGICĂ 
Programul de studii universitare de Iicenţă: MECATRONICA în sistcm dual 
üomeniul fundamental: ŞTIINŢE JNGINEREŞTI 
Domeniul de Iicenţă: MECATRONICA ŞI ROBOTICA 
Durata studiilor / nr. de credite: 4 ani/240 credite 
Forma de învăţăinânt: Invăţământ cu frecvenţă (IF) 

Vill. ĐISTRIBUIREA CREDITELOR PE COMPETENŢE (TABELE RNCIS - Grila 1*) 

Nr. 
crt. 

L Competenţe Competenţe 
. . . 

INumar 
Dlsclphna *Ş Sem. . profesionale transversale 

creditc.ĺc1ic21c3r&Jč5c6 
Analiză matematică I 3 3 
Algebră liniară, geometrie analitică 

I 3 3 
şidiferenţială 

1. 

2 

3. Geomettie descriptivă 
_____ 

I 6 [ 3 3 

• 
Informatică aplicată în inginerie 

mecanică şi industrială 
I 7 5 2 

5jFizică 
______ 

I 3 i31 
6., Chimie I 3 3 l 
7.1 Educaţie Fizică I I l J 
8.1 Eticăi integritateacademică l 3 l 3 

9.1 Comunicare I l3  i 3 

10. Limba engleză tehnică I I ] 2 
11. Limba franceză tehnică l I 2 
12. Desen tehnic şi infografică II 6 6 

13. 
Programarea calculatoarelor şi 

limbaje de programare în inginerie 
mecanică şi industrială I 

II 5 2 3 ľ 
ľ 

14. Ştiinţa şi ingineria materialelor II 4 5 l 
15. Senzori şi sisterne senzoriale II 3 2 I 
16. Mecanică II J 6 2 1 1 

____________ 

17 
Metode numerice aplicate în 

ingineriernecanicăi industrială 
18. EducaţieF izicăI I 

II 4 
______ 

II 1 
19. LimbaenglezătehnicăI I II 2 [ l I 

20. LimbafrancezătehnicăI I II 2 
21. Integrareeuropeană lI 3 j ľ í 3 
:22. Practicătehnologică II 31 l 1 10,5 0,5 

23. Bazeles istemelormecatronice III 5 5 

:24. 
Programarea calculatoarelor şi 

limbaje de programare în inginerie 
mecanicăşiindustrialăI I

III 4 
l J 

2 2 
l 

I 

J 

J 

25.1 Rezistenţamaterialelor III l 6J  4 T J l J i l 
26.1 Toleranteşicontroldimensional l III l 3ľ  s I l í l i 
27.J Electrotehnică[ 111] tIiiJLHi 
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28.i Mecanica fluidelor III 3 2 l 

29.1. Sisteme de achiziţie, interfeţe 
III 4 2 

InstrumentaţIe vlrtuala 
2 

30. Educaţie Fizică I]i III 1 l 
3 I. Limba engleză tehnică III III l 2 l 
32. Lirnba franceză tehnică III III 2 l j 
:33. Limbaje de programare III 3 
:34, Proiectare asistată de calculator ľ IV 4 l 2 l l l 
35 Mecanisme şi organe de maşini I IV 6 l I i 

36. Electronică l IV 2 4 
37. Termotehnică IV 2 l 1 
38.1 Robotică IV 4 2 2 
39 Bazele sistemelor automate IV 3 3 
40. Practică de domeniu IV l 5 I j 
41.1 EducaţieFizicăIV IV l l 
42. Măsurăritehnice IV 3 i 

:43. Maşinielectrice IV i 3 3 
44. LimbaenglezătehnicăIV IV ll  
:45 LimbafrancezătehnicăIVl  IV I 
46. Dreptpubliccivilşicomercial l IV 3i 
47. Mecanismeşiorganede maşiniII V 7 3 

48.1 Electronícădigitală l V 3 4 
49, Dinamicasistemelormecatronice V 6 l 
i50 Autornateprogramabile V 5 

l j 

j l 
l l 

2 
2 3 
l l 

3 

:51 j Hidronicăşipneutronică V l 5 2 2 j 
:52.1 Acţionareasistemelormecatronice V 5 2 2 

Echipamente de supraveghere şi 
V 4 

alarma 
4 

[54. Mecatronicaautovehiculelor V l 4 i 4 l 
55. Limbistrăinel V 2 ľ 
56. Microcontrolere,microprocesoare Vl 3 

l 
1 

ľ 
l l 

2 

Maşini şi instalaţii pentru prelucrări 
VI 3 l 

lînmecatronlca 
l 

l 
_____ 

58.1 Proiectaľeas istemelormecatronicei  VI l 7l l l ł i i l 2 l 
9TehnologHdefabricaiei 

iVt 
mlcro/nanotehnologll i i 

l 
l l 1 l 

[60.1 Sistemedecomandăadaptive i VIl 5  l 2 l 2 2 l í 1 
61.1 Practicădespecialitate Vi i 5 l Il l 2 l i l 1 
2.i Acţionări electrice __________ ĺÝFP4H2l2HH 
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63. Bchipamente electľice VI 4 2 2 
64. Limbi străine II VI 2 j 2 
65. Mentenanţa sistemelor mecatronice VI 3 I I ľ 

66 
Digitalizarea produselor 

proceselor Industľ1ale 
VI J 4 4 

7Pdemanareiv 3 

68. Inteligenţă artificială VII 4 3 J 
69. Programarea roboţilor industriali VII J 3 2 

70. Prograrnarea echipamentelor de 
omandanumerlca 

VII 5 I 
71 

Programarea roboţilor industriali 
- 

Proiect 
VJI 4 

72. Analizăcuelementcflnite VII 3 3 
73. Optoelectronica VII 3 3 
74. Ecologiaş iprotecţiamediului VII 2 l 2 
75. Marketing VIIJ2{ 2 ___ 

76. Roboţimobilişimicroroboţi 
Fabricaţia montajul în 

mecatronicăcusistemefiexibile 

VIl 3 

VII 3 ł 

i 

l 

i i 

l l J 
1781 LimbistrăineI II VII 2 2 
79. Antreprenoriatîninginerie VII 4 4 
80. Micromaşini VII 3 3 
81. Sistemefiexibiledefabricaţie VIII 4 1 l 
182. Mecatronicaclădirilorinteligente VIII 3 2 3 
83. Programaream icrocontľolelelor VIII 3 3 
84. Elaborareaproiectuluidediplomă VIII 4 3 4 ľ 
85. Practicăpentruproiectuldediplomă VIJI 6 6 j 
86. Riscşisecuritateindustľială VIII 3 2 l 

87.[ 
Mecatronica echipamentelor 

multImedIa 
VIII 3 l 2 l J 

l l 
188.J Logisticăindustrială 

______ 

[VIII] 4 [ ľ ľ J 
Prelucrarea şi recunoaşterea 

imaginilor 
HIll] 4 

I 

l 

l 
190.] Ingineriasistemelordeproducţie 

_______ 

ÍVIII] 3 ľ J J ł ľ J I ĺ 2 J J 
91.] Ingineriacalităţii ľVIIJJ 3 ľ ľ J J J J l J 2 ] J 
92.] LimbistrăinelV ľVIJIJ 2 ľ ľ J ľ ľ J ĺ J J 2 
93.] TehnologiiWeb {ÜIJ 3 
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Legendă: C1 + C5 sau C6 - Cornpetenţe profesionale; CTI ý CT3 - Competenţe transversale 
* Se va utiliza Gvila 1 (GI) care prezintă variantele: GIL si GIM corepunzătoare ciclurilor de 
studii de ticenţă şi masterat, în conforrnitate cu ürdinul MECTS nr. 5703/18.10.2011. 
** Se vor trece toate disciptinele din Planul de lnvăţământ 
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GRILA 1 - Descrieren domeniului / programului de studii prin conipetenţe profesionnlc şi competenţe transversnle 

GRILA l - Descrieren domeniului / programului de studii prin competenţe profesionale şi competcoţe transversale 

Domeniu Ramura de 
u1dui1 meeanieă, mecatronică, 

fundamental: Ştiinţe inginereşti 
ştHn inginerie industrinlií Domeniu Mecatronică 

management ierarhizare: şi robotieă 

Mecntronică şi Program de Domeniu de studiu: Mecatronicií robotică studiu: 

iDenumire Ocupatii posibile conform COR: 

fľcalificare: Profesorin invăţămůntul gimnazial - 232201; Inginer producţie - 214409; Proiectant inginerelectromecanic - 214420; lnginer 
electromecanic - 214421; Specialist mentenanţă electromecanică-automatică echipamente industriale - 214429; lnginer 
mecanic -214501; Referentde specialilate inginermecanic -214536; Proiectant inginermecanic -214538; Specialist 

iN1MiOiidl rnentenanţă mecanică echipamente industriale - 214544; lnginer de cercetare în electromecanică - 251311; Asistent de 
cercetare în electromecanică - 251312; lnginer de cercetare in maşini şi inslalaţii mecanice - 251544 ľNivel de 

tudiu Noi ocupatii oroouse pentru a fi incluse in CÜR: 

[ľ lnginer mecatronist, lnginer proiectant in mecatronică. Referent de specialitate inginer mecatronist, Asistent de cercetare in 
ieeţjJ mecatronică, Specialist mentenanţă mecatronică echipamente industriale, lnginer integronist. 

CI. Aplicarea j 
cunoştinţelor C2, Elaborarea şi C3. Realizarea f 
fundamentale utilizarea de aplicnţii de 

de cultură 
• 

schenielor, automatizare 
- C4. - 

Ca. Proieetnrea, tehnică 
- 

d,ngrnmelor locală in 
• Proiectarea, rcnliznren şi 

- C6. Proiectnre ns,stata, 
• - genernla şi de 

• 

strncturale şi de mecatronică şi - 

• renliznrea şi nientenanţa realizare şi men(enanţa 
specialitate funcţionare, a robotică 

- mentenanţa subs,stemclor de sistemelor mecntrooiee prin 
peiitru reprezentărilor utilizand • subsistemelor şi comandă integrarea subsistemelor 

- rezolvnrea grntiee şi a coniponente şi 
componentelor 

• - 

eleetronica ale 
componente (meeanlc, 

problemelor 
• 

documentelor ansnmbluri 
sistemelor sistemelor electronic, optic, informatic 

tehnice tehnice specifice 
• • 

parţiale tipiznte etc.) 
• 

specifice domeniului • mecatronice 
şi netipizate nieeatronice 

domeniului Mecatronică şi precum şi f 
Mecatronică Robotică resurse CAD 

______________ şi Robotică 
CUNOŞTJNE 

_________________ ______________ ______________ _________________ -_________________________ 

________ 

Cl.1 Definirea 
___________ 

C2. l Descrierea 
_________ _________ 

C3. l Descrierea C4. t Definirea 
__________ _________________ 

CS. I Descrierea C6. l Definirea adecvata 
fnoţiunilor simbolurilor terminologiei principiilor şi fconceptelor şi conceptelor fundamentale de 
rndamentale standardizate pentru ftehnice specifice metodelor de reoriilor din teorie generala a sistemelor in 
de matematică, scheme şi diagrame şi aelementelor ľuncţionare, domeniul sistemele particulare mecanice. 

1. Cnnoaşterea, 6zică, chimie, structtirale şi de conceptuale de proiectare electronicii electronice. optice şi 
fn/e/egerea rezistenţa funcţionare din bază ale asistată şi digitale, a bazelor informatice care alcătuiesc un 
concepteior, materialelor, mecanică, sistemelor simulare pentru reglării automate, aFistem mecatronic 
tea,iilor şi mecanisme, electrotehnică, kmecanice, ubsisteme şi senzorilor, a teoriei 
netode1or de organe de electronică. pneumatice, componente semnalelor şi 

bază ale maşini şi de inforniatică optică, hidraulice, mecatronice circuitelor în 
ĺomeniuIui şi programarea pneumatică şi electrice, domeniul 

ale ariei de calculatoarelor hidraulică electronice, mecatronicii 
vpeciahzare; optice, 
mutitizarea lor informatice etc.) 
adecvată tn utilizate in 
Comunicarea mecatronică şi 
profesională robotică pentru 

realizarea de 
sisteme de 
auto mat izare 

______________ _____________ _________________ locală 
2. UtUizarea iC1.2 C2.2 Explicarea şi C3.2 Explicarea, C4.2 Explicarea CS.2 Explicarea şi C6.2 Explicarea şi interpretarea 
zi;ioştin$elor de Explicarea interpretarea interpretarea şi şi interpretarea interpretarea jintegrării subsistemelor 

bază pentru 
rxpIicarea şi 

conceptelor 
specifice 

standardelor de 
desen tehnic şi a 

utilizarea principiilor de 
principiilor de bază privind 

speciflcului (mccanic, electronic, optic, 
proceselor informatic etc.) pentru a forma 

interretarea fproceselor reprezentărilor funcţionare ale alegerea optimă mecatronice in sisteme mecatronice complexe 
unor variate ehnologice şi oralice subsistemelor fa subsistemelor vederea proiectării 
ipuride frezolvarea onvenţionale kmecanice, fsistemului de 
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concepte, pneumatice, etelor1acţionarefolosindJ 
situa/ii, procese, Jproblemelor claborarea de hidraulice, mecatronice sisteme de 
proiecte etc. inginereşti de desene de execuţie •electrice, optice instrumentaţie 
asociate speciahtate pe fişe Hlm etc.) in v11a1ă şi mediile 
tlonienit,lni baza tehnologice, Jproiectarea şi l de programare 

Jalgoritmilor de manuale de produse limplemcntarea pentru 
calcul Jşi manuale de lschemelor bloc microcontrolere şi 
mateniatic şi a incercări şi de funcţionare autonlate 
cunoştinţelor pentru sisteme lprogramabile 
fundamentale de automatizare 
de fizică şi Jlocala utilizate in 
chimie mecatronică şi 

Jrobotică _______________ ________________ ____________________________ 
________ ________________ 

ABJLITĂŢJ l i ____________________ 

Cl.3 UtilizareaC2.3 Elaborarea C3.3 Elaborarea 
___________ 

4.3 Utilizarea 
____________ 

Jb5.3 Operare cu C6.3 Elaborarea íluxurilor 
schemelor şi schemelor rnodelului chemelor programe de logistice specifice aplicaţiilor de 
organigramelor:(cinernatice, constructiv- !(electrice, Jinstrumentaţie sistem mecatronic cu 

3. Aplicarea in elaborarea lpneumatice, funcţional şi optice, virtuală şi identificarea sarcinilor ce revin 
:mor principii şi aplicaţiilor hidraulice ete.), lproiectarea Jpneumatiee, programarea lňecarui subsistem pentru 
metode de bază linformatice desenelor de lansamblurilor Ridraulice etc.) lmicrocontrolerelor integrarea acestora in ansamblu 
pentrn dedicate, a execuţie, planului Jpailiale ipentru şi autoniatelor 
rezolvarea de metodelor de ltehnologic, a ŕmecanice elementele programabile 
probtemelsituaţiicalcul numeric manualului de pneumatice, cornponente ale pentru conducerea 
bine deJinite, lşi matriceal in prndus şi a hidraulice, unui sistem sistemelor 

lmecatronice tipice Jrezolvarea Jmanualului de electrice, oplice Jmecatronic in i 
donenin1ni în ecuaţiilor şi a incercări pentru etc.) integrate in vederea 
ondijü de sistenielor de Jsubsisteme subsisteme iealizării 

asistenfă ecuaţii si in mecatronice şi mecatronice şi proiectului 
colij?cotă analiza robotice robotice pentru tehnic şi de 

lcomparativa a automatizâri execuţie 
Jsoluţiilor llocale 
posibile ľ __________________ _______________________________ 

4. Utilizarea 
Cl.4 
JAprecierea 

čIůtilizarC3.TUtilizareaCůtilizare 
imetodelor 

C5.4 Analiza, 
Jmodelarea, 

C6.4 Utilizarea eficientă a 

de 
schemelor, 
diagramelor de 

de eficientă a 
lidentificarea 

metodelor moderne de evaluare, 
diagnosticare, măsurare 

criterii şi metode 
calitaţii 

lfuncţionare 
evaluare a imetodelor 

biioderne 
şi şi 

standard de 
sistemelor şi a performanţelor de sinteza testare a subsistemelor 

ecatronice şi reprezentărilor subsistemelor evaluare, isubsistemelor de mecatronice prin abordare 
evainare pentru 

:a aprecia 
robotice in 
ltuncţie 

lgrafice tehnice, Jmecatro şi diagnosticare. reglare automată 
Jprin 

lintegrată 
de lspecifice robotice in măsurare şi achiziţia, J calitatea, 

meritele şi 
Jcaracteristicile domeniului, in aprecierea 

in 
itestare a prelucrarea şi 

ili#nitete unor 
materialelor şi evaluarea eficienţei Jcomponentelor mnterPretarea 

datelor l cornponentelor coomparativă a exploatarea şi subsistemelor simulate 
procese, utilizate produselor acestora !mecatronice sau obţinute din ľ J progrome, echipamentele l proiecte, 
Sncepte, l reale prin 

netode şi teorii J 
instrumentaţie 
adecvată 

Cl.5 
___________ 

C2.5 Elaborarea de 
____________ 

C3.5 Elaborarea C4.5 Elaborarea C5.5 Realizarea 
__________________________ 

6.5 Utilizarea proiectării 
lProiectarea proiecte tehnice şi de proiecte iproiectelor Junor prototipuri Jasistate de calculator pentru 
Jalgoritmilor de tehnologice de Jtehnice de Jtehnice şi de iviiluale şi reale iiudelarea sistemelor. 

5. Elaboraren de 
calcul asistat şi 

l 
execuţie a execuţie pentru execuţie pentru pentru ansambluri prototipare virtuală şi reală, 

a proceselor componentelor ansambluri componente şi arţiale de isimulare şi evaluare a 
proiecte tehnologice mecatronice şi Jparţiale de bază subsisteme comandă şi control iperformanţelor, optimizare la 
profesionale cu robotice (necanice, !mecatronice, la sistemelor nivel de subsisteme şi de sistem 
nti/izarea nnor isPecifice 

execuţiei pneumatice linclusiv pentru Jmecatronice. 
prineipu şi 
inetode 

produselor l Jhidraulice. niicro şi nano inclusiv pentru 

consacrate în mecatronice şi l electrice etc.) roboţi, MEMS, Jmicro şi nano 

tto,nejun robotice l Jutilizate in NEMS şi altele roboţi, MEMS, 
J mecatronică şi NEMS şi altele 

robotică pentru 
i lautomatizări J 
i_______________ Jlocale _______________ ____________________________ 

l 

Standarde 

________ 

Rezolvarea Elaborarea de iE1aborarea de 
________ 

Realizarea de Realizarea de JRealizarea de proiecte tehnice, 
ininime de unor aplicaţii proiecte pentru Jproiecte tehnice aplicaţii privind aplicaţii privind de execuţie şi mentenanţă 
peďornionlă Jutilizând subsisteme de execuţie roiectarea, lproiectarea, pentru sisteme mecatronice cu 
pentru unotine Jmecatronice şi Jpentru xecuţia şi execuţia şi Jintegrarea subsistemelor 
:eva/uarea fundamentale robotice cu ansambluri lmentenanţa menlenanţa .componente 
competenţei privind verificarea utilizării lparţiale subsistemelor --- ______________________ 
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mctodele de corecte a (mecanice. componenlelor comandă 
calcul numeric, schemelor, pneumatice sistemelor electronică ale 
caracteristicile diagramelor de hidraulice, necatronice sistemelor 
de material şi funcţionare. electrice etc.) cu nlecatronice 
algoritmii de standardelor in verificarea 
calcul specitici vigoare. aplicării 
subsistemelor documentaţiei principiilor de 
mecatronice şi :ehnice şi a funcţionare de 
robotice produselor soüware ă ale 

specifice istemelor de 
domeniului acţionare 

tilizate în mod 
curent în 
plicaţii 

catronice şi 
_______________ _____________ obotice 

r 
Stand;rde minirne de -: Deseriptori de nivel ai competenţełor 

transversale Competenţe transversale performanţă pentru i 
i I i evałuareaeornpetenţei i 

I 
ř 

de proiecte sub 
i 

I 
i 

1Realizarea 
1coordonare, pentru i 

I irezolvarea unor probleme i 
i I «specifice domeniului, cu 
I 
i 

16. 

I 
ICTI. IndepIinirea sarcinilor profesionale cu :evaluarea corectă a 

de Iucru. Executarea responsabilă a sarcinilor 
M condifii de autonomie restransă 

1idenlifkare exactă a obiectivelor de realizat, a 
:resursetor disponibile condiţiilor de final,zare a 

1volumului 
resurselor disponibile şi i ,profesionaie, 

şi asistenţă caI4/icată 1acesIora, etapelor de Iucru, limpu uł de Iucru şi 
ttimpului necesar de i 
ifinalizare, in condiţii de l 

1iermenelor de realizare aferente 
ap1icare a normelor 

I şi de etică 
J 

I 
I 

1deontologice 
profesionaIă in domeniu, 

i i iprecum şi de protecţie şi i 
I i 1securitate a muncii 

i 
n n n nnnnnn n 

i ,Rezolvarea problemelor 

7. Famiĺiarizarea cu rolurile şi activiiăple :CT2 Executarea responsabilă a unor sarcini de Iucru 
ispecifice activităţii J 

,speciJice muncii In ec/iípă şi distrihuirea de 1in echipa p uridisciplinară cu asumarea de roluri pe 1ingineitşti de domeniu ca 
membm sau coordonaior I 

isarcini pentru nivelurile subordonate idiferite paliere ierarhice 
de echipă in cadrul I I 
iproiectelor i 

n 

I î3. rdnőfla nevo de fona ;r; n n n n n n 

S. Conştientizarea nevoii de formare conginuă; 1utilizaita eficientă a surselor informaţionale şi a ReaIizarea unui plan de 

utiüzarea eficientă a resurselor şi teiinicilor de 
iresurselor de comunicare şi formare profesională idezvoltare personală in i 

,învăţare pentru dezvoltarea personală şi 
IasisIaIă (portaluri Internet, aplicaţii soware de 
1specialitate. baze de daie. cursuri on-Iine etc ) atât in 

Iscopul inserţiei şi I 

1adaptabilităţii Ia cerinţele I 
iprofesionalö 
J limba română câi şi inir-o Iimbă de circu aţie pieţii muncii 

Jinei2nlă_ 

Director departanient, 
Conf.univ.dr.ing. Mołdov I idi ( 

-q .i n 
ECTO, 

Prof.univ.dr.ing.habil. BŁ lonela 

2 


